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HIWIN.

Motori Lineari

Motori lineari

Oltre agli assi con motori lineari e ai sistemi con assi con motori lineari, HIWIN
offre anche i singoli componenti per la progettazione degli assi personalizzati. |
motori lineari sono costituiti dalla parte primaria (forcer) con avvolgimenti del
motore e statori con magneti permanenti. Combinando diversi statori, & possibile
creare distanze di qualsiasi lunghezza. Allo stesso modo, diversi forcer possono
essere azionati su un unico tracciato magnetico. Questi possono essere controllati
indipendentemente tra di loro, 0 essere collegati in parallelo per aumentare la
forza di spinta.
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Informazioni Generali

1.1 Termini Tecnici - Motori Lineari

Forza continua F (N)

Definita come spinta di uscita del motore a temperatura ambiente di 25°C, spinta di
uscita in movimento continuo senza riposo. Corrente continua | corrispondente a quella
fornita al motore.

Corrente Continua lc (Ams)
Definita come a corrente che puo essere fornita in modo continuo alla bobina del motore
alla temperatura ambiente di 25°C e che & anche una corrente costante.

Forza di Picco F, (N)
Definita come la spinta massima che il motore puo erogare per non pid di un secondo,
generalmente utilizzata per scopi di accelerazione o decelerazione.

Corrente di picco Iy (Ams)

Definito quando il motore raggiunge la forza di picco corrispondente a una corrente
istantanea di grandi dimensioni; nel normale campo di funzionamento, la corrente di
picco pud essere erogata per un secondo.

Forza finale Kp(N/Arms)

Definita come la cfrrispondente spinta in uscita del motore alla corrente finale |

Corrente finale

Definita come cinque volte la corrente continua | del motore: a questa corrente, a spinta
in uscita del motore si trova in una regione non lineare satura, la costante di forza si
riduce, la corrente di ingresso del motore & a rischio di sovratemperatura, il tempo di
funzionamento consigliato & di 0,5 secondi o meno.

Forza costante
Definito come la spinta in uscita del motore all unita di corrente (A...); questo parametro
viene moltiplicato per la corrente per ottenere la spinta: F =1 x K

Forza di attrazione Fa (N)
Definita come la forza tra il motore centrale e lo statore sotto il traferro nominale, che
costringe il precarico della guida a essere sostenuto dalla rotaia.

Temperatura massima dell’avvolgimento Trax (C°)

Definita come la temperatura massima consentita della babina del motore. La tempera-
tura di equilibrio del motore dipende da fattori quali a struttura, i metodi di raffredda-
mento e la pianificazione del movimento, per cui i calcoli teorici possono essere falsati.

Costante di tempo elettrica K
Definito come il tempo necessario affinché la corrente fornita al motore raggiunga il 63%
del valore nominale; pit piccolo & il valore, pil veloce & il tempo di risposta.

Resistenza (da linea a linea 25°C) R
Definita come la resistenza della temperatura della bobina del motore misurata a 25°C;
il valore della resistenza aumenta con laumentare della temperatura.

Induttanza (da linea a linea) L (mH)
Definita come valori di induttanza del motore misurati da linea a linea.

Passo della coppia di poli
Definito come la distanza tra due magneti polari uguali dello statore, cioe Ne—™ >N
0 S T S poli magnetici identici.

L ?l

[ w | [ s | | W

Costante di retroemissione K
Definita come quando la temperatura del magnete del motore a 25°C & la velocita unita-

ria generata dalla forza elettromotrice indotta. Si verifica quando la bobina rileva e gene-
ra un campo magnetico di forza elettromotrice al passaggio della corrente di resistenza.

Costante del motore K. (ms)

Definita come la temperatura della bobina e del magnete a 25°C quando la spinta in
uscita dal motore & rapportata al rapporto tra il quadrato della radice del consumo di po-
tenza; pil alta & la costante del motore, minore & la perdita di potenza quando il motore
produce una spinta specifica, uno degli indicatori per determinare efficienza del motore.

Resistenza termica Rz ()

Definita come la resistenza del calore dalla bobina del motore allambiente di dissipazio-
ne del calore; pit piccolo & il blocco per la stessa quantita di calore in ingresso, per la
bobina e per lambiente di raffreddamento, minore ¢ a differenza di temperatura migliore
¢ Leffetto di raffreddamento.

Costante di tempo termica tu (s)
Definito come il tempo necessario al motore per salire al 63% della differenza di tempe-
ratura massima della bobina in condizioni di alimentazione continua.

s Tin [s]

Portata minima (L/min)

Definita come refrigerante alla temperatura nominale di raffreddamento dellacqua, la
portata minima raffreddata ad acqua necessaria al motore per raggiungere una forza
continua F (WC)

Temperatura dell'acqua di raffreddamento (°C)
Definito come sotto la portata minima, il refrigerante del motore a questa temperatura
per ottenere una forza continua F (WC) raffreddata ad acqua

Perdita di carico (bar)
Definito come il refrigerante sotto la portata minima, la differenza di pressione in in-
gresso e in uscita.

Velocita massima con forza massima V
Definita come la velocita massima che il motore pud raggiungere con una forza di picco;
questo parametro ¢ richiesto con la massima tensione di esercizio.

Potenza elettrica massima assorbita P

Definita come potenza in ingresso necessaria per il funzionamento del motore alla ve-
locita massima e alla forza massima V con le condizioni di massima potenza termica
dissipata (.

Potenza termica massima dissipata Q (W)
Definita come potenza termica del motore alla bobina sotto la temperatura massima
dellawolgimento T

Corrente di stallo |

Definita come motore a temperatura ambiente 25°C e in condizioni di stallo, la corrente
limite superiore pud essere fornita; questo valore & legato alle condizioni di dissipazione
del calore.

Forza di stallo F (N)

Definito come motore a temperatura ambiente di 25°C e in condizioni di stallo, il limite
superiore della spinta che il motore pud fornire, questo valore & legato alle condizioni di
dissipazione del calore.

Tensione massima del bus CC (V)
Definita come la tensione operativa massima che il motore pud utilizzare in condizioni di
funzionamento normali.
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MOTORI LINEARI LMSA

O Elevata densita di potenza

O Design compatto

O Elevate accelerazioni

O Magneti dello statore rivestiti da resina epossidica

SERIE LMSS

O Corsa ridotta

O Forza di cogging ottimizzata

O Utilizzato nell'ispezione automatica e nell'industria dei semiconduttori

MOTORI LINEARI LMFA

O Sistema di raffreddamento a liquido
O Elevate forze operative

O Elevate accelerazioni

MOTOR! LINEARI LMFP

O Sistema di raffreddamento a liquido

O IP6b

O Migliore protezione in ambienti difficili (macchine utensili)

MOTOR! LINEARI LMFC
O Sistema di raffreddamento a liquido aggiuntivo per LMFA/LMFP
O Riduce o mantiene una bassa temperatura della superficie del motore

MOTORI LINEARI LMC

O Elevate dinamiche

O Zero cogging

O Adatto anche per applicazioni nel vuoto
O Elevata linearita di moto

MOTORI LINEARI LMT

O Motore tubolare

O Gioco zero

O Elevata velocita

O Controllo di posizionamento ad alta precisione
O IP66

SENSORI DI HALL
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1. Motori Lineari LMSA

1.1. Caratteristiche dei motori lineari LMSA

I motori lineari HIWIN della serie LMSA rappresentano una delle soluzioni piu apprezzate sul mercato, grazie alle
elevate prestazioni abbinate a un prezzo altamente competitivo. La loro struttura compatta e il design innovativo,
con una ridotta massa della parte mobile, consentono un ingombro minimo senza compromettere la dinamica di
movimento, garantendo elevate velocita e accelerazioni.

La configurazione avanzata dello statore, con magneti inclinati, assicura un perfetto sincronismo nelle operazi-
oni, ottimizzando Uefficienza e la precisione.

La nuova serie LMSA-Z introduce una tecnologia innovativa di connettori antivibrazione e un sistema di instal-
lazione rapida, semplificando notevolmente la costruzione e la manutenzione dei cablaggi. Questi motori sono
ampiamente utilizzati nei settori della produzione di PCB, del controllo industriale, nei display a pannello piatto,

1.2.

Grafici della forza

LMSAC5

LMSAC3

LMSA34 / LMSA34-Z

LMSA33 / LMSA33-Z

LMSA32 / LMSA32-Z

LMSA31 / LMSA31-Z

LMSA24 / LMSA24-Z

LMSA23 / LMSA23-Z

LMSA22 / LMSA22-Z

LMSA21 / LMSA21-Z

LMSA13 / LMSA13-Z

LMSA12 / LMSA12-Z

LMSA11/ LMSA11-Z

LMSAO02 / LMSA02-Z

LMSAO01 / LMSA01-Z

0

one industriale.

dei motori lineari LMSA

e trovano applicazione anche nell'industria dellenergia solare, nella stampa digitale e nei sistemi di automazi-

4458
1579
2675
947
3292
1166
2469
875
1646
583
823
292
2048
725
1535
544
1023
362
512
181
868
308
579
205
289
103 Forza di picco
224 Forza continuativa
104
112
52
1000 2000 3000 4000 5000(N)
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1.3 Codice identificativo del motore LMSA
1.3.1 Codice identificativo del forcer LMSA

LMSA 1 7
Serie LMSA J L Con connettore

senza nulla: Awolgimenti standard

i 1
Taglia del motore L: Awolgimenti per alta velocita

1) Guardare Tabelle 2.1, 2.2, 2.3, 2.4

1.3.2  Codice identificativo per lo statore

| |
N N N
Statore per i —T

motori LMSA

Statore per i motori LMSA
-1: Dispanibile per LMSA1
-2: Disponibile per LMSA? — EA: Magneti ricoperti da resina epossidica
-3: Disponibile per LMSA3
-C: Disponibile per LMSAC

Lunghezza dello statore [mm]

Modello dello statore: o
S: Standard :

C: Specifico per il cliente 2:180
S 3300
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1.4 Specifiche per il motore lineare LMSA

1.4.1  Specifiche per il motore lineare LMSA1

Curve forza e velocita [Tensione di BUS: 750 VDC]

120 ‘ ‘ 250 ‘ ‘ 350
Forza di picco ‘ Forza di picco 300 Forza di picco
100 LMSAQ1 200 LMSA02 ——= LMSA11
250 \\ — — LMSA11L
80 \
= = 150 = 200 \
E 60 Forza continuativa E Forza continuativa E \ Forza continuativa
S LMSA01 S LMSA02 2 150 LMSA11
100 \ — — LMSA11L
40 \
100 \
50 \
20 50 \
\ \ \
0 0 0 1
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40 0 10 20 30 40
Velocita (m/s) Velocita (m/s) Velocita (m/s)
700 1000 ‘
Forza di pi 900 - —— Forza di pi
600 Y e EMea2 800 \\ e
500 \\ — — LMSA12L 700 \\ — — LMSA13L
= 400 \ = 600 \
= \ Forza continuativa = 500 \ Forza continuativa
£ 300 A LMsA12 S \ LMSA13
\ —— LMSA12L 400 \ — = LMSA13L
200 — 300 =\
\ \\ 200 \ \
100 \ 100 \ \
| ‘ \ ‘
0 \ 0 \
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40
Velocita (m/s) Velocita (m/s)

Tabella 2.1 Dati tecnici

[ | simbolo | unita |LMsA01(-2) | LMsA02(-2) [ LMSAT1 (-2) [ LMsATIL [LMsA12 (-2) LMsA12L [LMsA13 (-2)] LMsA13L

Forze e parametri elettrici

Forza continua a Tmax Fe N 52 104 103 205 308
Corrente continua a Tmax le Aeff 21 42 21 47 4.2 9.4 6.3 141
Forza di picco (per 1s) fp N 112 224 289 579 868
Corrente di picco (per 1s) Ip Aeff 6.3 126 6.3 141 127 283 19.0 24
Costante di forza K N/Aeff 245 24,5 8.6 07 8.6 n7 8.6 ni
Forza di attrazione Fa N 241 81 481 963 1,444
Costante di tempo elettrica Ke ms 3 3,74 bb 43 45 &1 b 40
Resistenza elettrica’’ R25 0 6.2 31 8.4 1.7 41 0.9 28 0.6
Induttanza” L mH 23 1.6 371 73 185 3.7 124 24
Costante di Back EMF Ku Veff/(m/s) 14,2 142 281 12.6 281 12.6 28.1 126
Costante del motore Km NVW 8.1 15 137 13.6 19.6 18.7 37 29
Resistenza termica Rth °C/W 1.69 083 1.3 0.63 0.41
Costante di tempo termica Tth S 431 610 1830 2720 40
Sensori termici 3 PTC SNM120 in Serie
Massima tensione di DC bus ) 750

Parametri meccanici
Max. raggio di curvatura del cavo motore Rbend mm 69
Passo polare 20 mm 30
Max. temperatura degli awolgimenti Tmax °C 120
Fori di montaggio (forcer) n 3 6 3 b 9
Peso del forcer MF kg 049 098 0.7 1.4 21
Lunghezza del forcer LF mm 118 23 118 3 328
Unita di massa dello statore MS kg/m 19 27
Lunghezza dello statore/Dimensione N LS mm 120 mm/N =2 ; 180 mm/N=3; 300 mm/N =5
Altezza totale (forcer + statore) H mm 34

Tutti i dati, ad eccezione delle dimensioni meccaniche, sono formiti con una tolleranza del + 10% a 25°C
1. Fase-fase
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Dimensioni del Forcer LMSAQO/LMSAOQ-Z

235
Motor power cable : Moving direction(+) —=— Moving direction(+) = N-M5x0.8Px4DP
N - A\,
[\.J 12.2 LAPP - 461.5 N-M5x0.8Px4DP W\
A
SRl f YT j :
~ = {
t 2 ! = !
T = i & H
’ L=~ & o o & = & & V. &
" {f
- (500) i
\ W
A\
19.7 28 N1x35=L1 v
237 . 19.7 2 N1x35=L1
237 |

I3 N N N N 20 O O O m---mmmmn-mm
LMSAD1 39.5 15

LMSA01-Z 118 124.8 39.5 15
LMSA02 223 175 39.5 15

22 6 5 LMSA02-Z 223 175 2298 39.5 15 6 5

Dimensioni dello statore LMSAQ0/LMSAQ-Z

(2xN)-@4.5 THRU;@8x5.6DP  (LMSAOSLIEA]

”@/ @\\@

I

Ws
Ws1

R

Ls2 ‘ (N-1)x60=Ls3 ‘ Hs
Ls Hs
(LsT)

LMSAOQS1(EA) 123.11

35.6(37)
LMSAQ0S2(EA) 180 183.11 31 120 35.6(37) 27 9.7 4 3
LMSAQS3(EA) 300 303.11 31 240 35.6(37) 27 9.7 4 5

Tolleranze di montaggio LMSAO/LMSAOQ-Z

LMSAOQ LMSAOQ-Z
F Forcer
// ‘ orcer 7 ‘ /\o
w 3 2, 7 3
Sl | e 7] Ol | g

3.5[Ep0Xy] Stator 3.5[Ep0Xy] Stator
4.2(Cover plate)

4.2(Cover plate)
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Dimensioni del Forcer LMSA1/LMSA1-Z

23.5 235
19.7 r:é’%r_ ’ZOGVFSF cable : Moving direction(+) 19.7 N-Méx0.7Px4DP
o 122 Moving direction(+)>
L\\ <—>‘ N-M4x0.7Px4DP
{efelek g o B // =
QF* \\ / 2 {EIEER = | " &
wﬁ ”%37 || A Py H iy @ @ \\ Y % .
= < RS I HEES: g
= = " 4
I V) g
| . J%\ Ro3 4
ot L g |
el = P
 — =3 " o
it 2 197 | | \ 2-M3x0.5Px5DP 28 N1x35-LT
N 2.7 L
R= & & &
t L2
; =
197 ‘ 2-M3x0.5Px50P 28 N1x35-L1
23.7 L

LMSAT1

LMSA11-Z ns 124.8 56
LMSA12 223 175 56 30 26 20 20 21 12 5 1 LMSA12-Z 223 175 2298 56 30 26 20 20
LMSA13 328 280 56 30 26 20 20 21 18 8 1 LMSA13-Z 328 280 3348 56 30 26 20 20

Dimensioni dello statore LMSA1/LMSA1-Z

(2xN)-@4.5 THRU;@8x5.6DP  (LMSA1SCIEA]

_ [ @/ @ \\ @

1

Ws
Ws'1

. ol .0

Ls2 ‘ (N-1)x60=Ls3 ‘ Hel
Ls Hs
(LsT)

LMSA1S1(EA) 124.36 50.6(52)
LMSA1S2(EA) 180 184.36 31 120 50.6(52) 42 9.7 4 3
LMSA1S3(EA) 300 304.36 31 240 50.6(52) 42 9.7 4 5

Tolleranze di montaggio LMSA1/LMSA1-Z

LMSA1 LMSA1-Z
Forcer Forcer
72 Zx E <
Shinn amy T
= $ & > - T-EsieRty %
* ! < C-l-)\_ro G e Jﬁiw <
° . T | ovso— @ [ 1 T
) Ll 11 11
/ % / / 7
5(Epoxy) Stator 5(Epoxy) — Stator
5.7(Cover plate) 5.7(Cover plate)

I O N 7 O T m---mmmmumm
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1.4.2  Specifiche per il motore lineare LMSA2

Curve forza e velocita [Tensione di BUS: 750 VDC]

Tabella 2. 2

600

500 {__L____'\ Forza di picco
\\ LMSA21
400 v = LMSA21L
% 300 \\ Forza continuativa
S 200 \ e LMSA21
"—\ = LMSA21L
100 ‘\\ \
0 5 10 15 20 25
Velocita (m/s)
1800
1600 -_— Forza di picco
1400 \\ LMSA23
1200 \ e LMSAZ3L
% 180(;](? \ Forza continuativa
= w00 \\ e LMSA23
e | MSA23L
400 \ _\\
200 \ \|
0 \
0 5 10 15 20 25

Velocita (m/s)

Dati tecnici LMSA2

1200 ‘

1000 ===

800

Forza (N)

600 \
400

200

'
\

0 5

2500

10

locita

15 20 25

(m/s)

2000

Forza di picco
LMSA22

e | MSA22L

Forza continuativa
e | MSA22
—— | MSA22L

1500

\

p>

Forza (N)

Forza di picco
LMSA24
o= | MSA24L

1000

T

_._\

Forza continuativa

e L MSA24
e | MSA24L

500

\

\

0 5

10

15 20

Velocita (m/s)

25

[ | simbolo | unita |[imMsa21(-2)| MsA21L [iMsA22(-2)| LMsa22L [LMsA23L(-2)| LMsA23L |LMsA24(-2)] LMsA24L

Forze e parametri elettrici

Forza continua a Tmax
Corrente continua a Tmax
Forza di picco (per 1s)
Corrente di picco (per 1)
Costante di forza

Forza di attrazione
Costante di tempo elettrica
Resistenza elettrica’’
Induttanza”

Costante di Back EMF
Costante del motore
Resistenza termica
Costante di tempo termica
Sensori termici

Massima tensione di DC bus

Max. raggio di curvatura del cavo motore
Passo polare

Max. temperatura degli awolgimenti
Fori di montaggio (forcer)

Peso del forcer

Lunghezza del forcer

Unita di massa dello statore

Lunghezza dello statore/Dimensioni N

Altezza totale (forcer + statore)

Fe
lc
fp
Ip
K
Fa
Ke
R25
L
Ku
Km
Rth
Tth

Rbend

Tmax
n
MF
LF
MS
LS
H

N
Aeff
N
Aeff
N/Aeff
N
ms
0
mH
Veff/(m/s)
NVW
°ciw

)

mm

mm

kg
mm
kg/m
mm

mm

181
20
512
59
925
963
4b
138
64.0
53.4
203
0.87
2,830

18

b

131
A4

b
28
128
39
202

362
39
1,023
118
925
1.926
49
6.8
330
53.4
29
0.44
4,060

Parametri meccanici

b
2.2
3

263
A4

b
14
6.4
39
28.6

17.6
926

49
46
204
53.4
3.2

3 PTC SNM 120 in Serie

750

69

30
120

48

544
131
1,535
39.4
4
2,888
48
0.9
43
39
3.6
0.29
5,080
9
33
328

120 mm/N = 2 ; 180 mm/N=3; 300 mm/N = 5

Tutti i dati, ad eccezione delle dimensioni meccaniche, sono formiti con una tolleranza del + 10% a 25°C

1. Fase-fase

34

725
78
2,048
35
9256
3,851
b
35
16.0
53.4
40.6
0.2
12
443
433

175

525
4

47
0.7
32
239
4038

IM-1T-25-05
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Dimensioni del Forcer LMSA2/LMSA2-Z

_ 25
19.7 Bfég_ Q%V:eg cable : Moving direction(+) —=— 127
N 12.2
o~ ‘_" N-M4x0.7Px4DP
gl 2
R L
@
,,$7 L \¥
I i < Ras " ’(f) o o
& I N
g 1
. ES %
=
& o = NS
t = | -
" g 19.7 2-M3x0.5Px5DP
N 237
R= | & & &
Y
19.7 ‘ 2-M3x0.5Px50P 28 N1x35=L1
23.7 L

N-Mx0.7Px4DP
Moving direction(+)>

d /-
DL DELE
I ¢ :
i

N1x35=L1

L

L2

N T I 0 70 O TR O CN TN TN S S 0 20 0 7 U O

LMSA21

1 LMSA21-Z 124.8 1
LMSA22 223 175 86 60 41 50 50 21 12 5 1 LMSA22-Z 223 175 229.8 86 60 41 50 50 12 5 1
LMSA23 328 280 86 60 41 50 50 21 18 8 1 LMSA23-Z 328 280 334.8 86 60 Al 50 50 18 8 1
LMSA24 433 385 86 60 Al 50 50 21 24 n 1 LMSA24-7 433 385 439.8 86 60 Al 50 50 24 n 1
Dimensioni dello statore LMSA2/LMSA2-Z
(2xN)-@5.5 THRU; @ 10x5.6DP (LMSA2SIEA)
T
@& @& \\ ©
11
" — 11
I ((
& & & 6
Ls2 ‘ (N-1)x60=Ls3 ‘ ‘ Hel
Ls Hs
(Ls1)
LMSA2S1(EA) 122.7 30.57 84.6(86)
LMSA2S2(EA) 180 182.7 30.57 120 84.6(86) 74 9.7 4 3
LMSA2S3(EA) 300 302.7 30.57 240 84.6(86) 74 9.7 4 5}
Tolleranze di montaggio LMSA2/LMSA2-Z
LMSA?2 LMSA2-7
; Forcer E Forcer
7, © ~
S 1 T
| ‘ © & * s E T+Eeqled U # & %
Zloaf—_ {‘a g I o Y g
c+io i . g G tedliestw E
<
[7]0.1/500}— [ H 1 7lo/s001— & i ] }
[T11 1T T 1]
7, 7 0 7 7,
3(Epoxy) Stator 3(Epoxy) — Stator
3.7(Cover plate)| | 3.7(Cover plate)
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1.4.3

Specifiche per il motore lineare LMSA3

Curve forza e velocita [Tensione di BUS: 750 VDC]

Tabella 2. 3

900
800 T _—\ Forza di picco
700 \\ LMSA31
600 \ e | MSA3TL
\
= 500 A
< Forza continuativa
S 400 \\ e | MSA31
300 —_— -\ o [ MSA31L
200 \ \
100 \\
o I
0 5 10 15
Velocita (m/s)
3000
2500 ——\ Forza di picco
\ LMSA33
A
2000 ‘\ e | MSA33L
= \
= 1500 \ Forza continuativa
& 1000 \ e | MSA33
- \ == [MSA33L
500 \ \\
\ \
0 \
0 5 10 15

Velocita (m/s)

Dati tecnici LMSA3

1800
1600 __‘\ Forza di picco
1400 \\ LMSA32
1200 \ e LMSAZ2L
= 1000 \
g \ Forza continuativa
2 800 \\ e LMSA32
600 = |MSA32L
400 _\\‘
200 \ \‘
0 \ \
0 10 15
Velocita (m/s)
3500
. ___\\
3000 \ Forza di picco
2500 \\ LMSA34
2000 \ e LMSAZ4L
% 1500 \\‘ Forza continuativa
= -3 e LMSA34
1000 \ == | MSA34L
500 \
\
o
0 5 10 15
Velocita (m/s)

[ | simbolo | unita [Lmsa31(-2)| LMsA31L [iMsA32(-2)| LMsa32L [LMsA33L(-z)| LMsAsaL [LmsA34(-2)| LmsA3sL

Forze e parametri elettrici

Forza continua a Tmax Fc
Corrente continua a Tmax lc
Forza di picco (per 1s) fp
Corrente di picco(per 1) Ip
Costante di forza K
Forza di attrazione Fa
Costante di tempo elettrica Ke
Resistenza elettrica’’ R25
Induttanza’ L
Costante di Back EMF Ku
Costante del motore Km
Resistenza termica Rth
Costante di tempo termica Tth
Sensori termici

Massima tensione di DC bus

Max. raggio di curvatura del cavo motore Rbend
Passo polare 20
Max. temperatura degli awolgimenti Tmax
Fori di montaggio (forcer) n
Peso del forcer MF
Lunghezza del forcer LF
Unita di massa dello statore MS
Lunghezza dello statore/Dimension N LS
Altezza totale (forcer + statore) H

N

Aeff 20

N

Aeff 6.0
N/Aeff 145.8

N

ms 49

0 19.2

mH 94.1
Veff/(m/s) 84.2
NVW 21.2

°CW

S

mm

mm

kg
mm
kg/m
mm

mm

292
b
823
134
65.2
1,444
49
40
19.6
317
26.6
0.60
4540

583
40
1,646
120
145.8
2,888
49
9.6
411
84.2
38.4
0.30
5,740

Parametri meccanici

118

b
2.2
YAA)

875
8.9 6.0 134
2,469
2.8 18.0 402
05.2 145.8 6.2
4,333
49 49 5.0
20 6.4 13
9.8 N3 6.5
37 84.2 317
37 410 47
0.20
5,580
3 PTCSNM 120 in Serie
750
69
30
120
9
33
328
8.5

120 mm/N = 2 ; 180 mm/N=3; 300 mm/N = 5

Tutti i dati, ad eccezione delle dimensioni meccaniche, sono formiti con una tolleranza del + 10% a 25°C

1. Fase-fase

36

1,166
8.0
3.9
2.0
145.8
5,777
49
48
235
84.2
543
0.15
12
443
433

179

53.6
05.2

49
1.0
47
37
545

IM-1T-25-05
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Dimensioni del Forcer LMSA3/LMSA3-Z

235 235
19.7 Motor power cable : Moving direction(+) —m— 19.7
LAPP- 4615 g directt
N 12.2
~ ‘ N-M4x0.7Px4DP
g 2
e N ERE
@
"$’ L v |
FT T e R EE
1" & a3
@ gl =
i
i N g 19.7 2-M3x0.5Px50P
N 237
R= | & & &
W
197 ‘ ;2—M3x0<5Px5DP 28

N1x35=L1
23.7 L

Moving direction(+)>

N-Méx0.7Px4DP

21

[T 7

x|

N2xW4|

W3

N1x35=L1

L

L2

LMSA31

2 LMSA31-Z 124.8
LMSA32 223 175 16 90 56 80 40 21 18 5 2 LMSA32-Z 223 175 229.8 116 90
LMSA33 328 280 16 90 56 80 40 21 27 8 2 LMSA33-Z 328 280 334.8 116 90
LMSA34 433 385 16 90 56 80 40 21 36 n 2 LMSA34-Z 433 385 439.8 1né 90
Dimensioni dello statore LMSA3/LMSA3-Z
(2xN)-@5.5 THRU; @ 10x5.6DP (LMSA3SCEA)
1 @ @ \\ @
1
2 2 ((/
& e &
Ls2 ‘ (N-1)x60=Ls3 ‘ ‘ Hs
Ls Hs
(Ls1)

LMSA3S1(EA) 123.04 30.37 114.6(116)
LMSA3S2(EA) 180 183.04 30.37 120 114.6(116)
LMSA3S3(EA] 300 303.04 30.37 240 114.6(116)

Tolleranze di montaggio LMSA3/LMSA3-Z

104 1.7
104 1.7 6
104 1.7 6

LMSA3

Z
‘ & & 1 ,
o || i
%
(= Jo.s0g °
H H T
[T ]
7 7
Stator
3(Epoxy)
3.7(Cover plate) Ll
LMSA3-Z T éﬁ # |
e
Zi eaied v i
o o e dlied w £
3
0 1/500] 3 -
| |
| | 1]
7
slEpoy] —— Stator
3.7(Cover plate)

56 80 40 18
56 80 40 27
56 80 40 36

o
NN NN
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1.4.4

Specifiche per il motore lineare LMSAC

Curve forza e velocita [Tensione di BUS: 750 VDC]

3000

2500

2000

1500

Forza [N]

1000

500

Tabella 2.4

I R
\
\
\
\
\
\

\
\
\
\

0 5 10

Velocita (m/s)

Dati tecnici LMSAC

15

5000

4500 -==
Forza di picco 4000 \ Forza di picco
e 500 \ e

3000 \.\

Forza continuativa % 2500 \ Forza continuativa
s | MSAC3 E 2000 \ e  MSACS
== LMSAC3L 1500 _"‘\ == LMSAC5L

1000 \

500 \ \

0 \
0 5 10 15
Velocita (m/s)

| Simbolo | _Unita | LMSAC3 | LMSAC3L | LMSAC5 | LMSACSL

Forza continuativa a Tmax
Corrente continuativa a Tmax
Forza di picco (per 1s)
Corrente di picco(per 1)
Costante di forza

Forza di attrazione

Costante di tempo elettrica
Resistenza elettrica’
Induttanza”

Costante di Back EMF
Costante del motore
Resistenza termica
Costante di tempo termica
Sensori termici

Massima tensione di DC bus

Max. raggio di curvatura del cavo motore
Passo polare

Max. temperatura degli avvolgimenti
Fori di montaggio (forcer)

Peso del forcer

Lunghezza del forcer

Unita di massa dello statore

Lunghezza dello statore/Dimensione N
Altezza totale (forcer + statore)

Rbend
I
Tmax
n
MF
L
MS
Ls
H

Forze e parametri elettrici
N
Aeff 6
N
Aeff 18
N/Aeff 157.9
N 4694
ms
0 6.8
mH 338
Veff/(m/s)
NVW
°C/W
S

49.3
0.19

v
Parametri meccanici
mm
mm
°C

kg 63
mm
kg/m
mm
mm

Tutti i dati, ad eccezione delle dimensioni meccaniche, sono formiti con una tolleranza del + 10% a 25°C

1. Fase-fase

947

2675

328

36

134 10
40.2 30
707 157.9
4694 7823
5.0
1.4 4.1
6.8 203
40.8 91.2
49.5 63.7
0.19 0.11

3 PTC SNM 120 in Serie
750

6.3 105

9.7
120mm/N=2, 180mm/N=3, 300mm/N=5

1579

4458

15

538

36

223

67
707
7823

0.8
4.
40.8
63.9
0.11

IM-1T-25-05
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Dimensioni del Forcer LMSAC

23.5
19.7 Bi’ég i%‘q’eg cable : Moving direction(+) —s==—
12.2

N-M4x0.7Px4DP

ﬁﬁ

-

W5

!
HI

"

—
N2xW4
W

&
" ;
S
19.7 ‘ 2-M3x0.5Px5DP 28 N1x35=L1
23.7 L
--mmmmmmm
LMSAC3 280 1235 97.5 59.75 80 24.75 27
LMSACS5 538 490 1235 97.5 59.75 80 40 24.75 45 14 2

Dimensioni dello statore LMSAC

(2xN)-@5.5 THRU;@10x5.6DP (LMSACSIEA]

"@/ @\\@

11
@ @ & ©
Ls2 ‘ (N-1)x60=Ls3 ‘ ‘ Hs
Ls Hs
(LsT)
LMSACS2(EA) 18 183.3 30.37 1.7
LMSACS3(EA) 300 303.3 30.37 240 126 114 1.7 6 5}

Tolleranze di montaggio LMSAC

p ’7Forcer
- @# @& & -

[=10.1/500

+0.1
36 0

| H

.
N\ VA P
Air gap=0.6
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2.1

Motori Lineari LMSS

Caratteristiche dei motori lineari LMSS11

| motori LMSS si presentano con un design a lunghezza ridotta per ridurre a corsa. Hanno una forza di cogging

ottimizzata, un isolamento in classe F. Sono dotati di certificazione UL e CE.

2.2 Curve forza e velocita

2.3 Codice Identificativo LMSS11

2.3.1  Codice Identificativo Forcer

300 LMSS11 DC Bus=325Vpc
i D arghezza
0 — ey T
——— Forza continuativa Fc Forcer LM SS 1 1
2 Tipologia
= 00 It?::.-:rrz Ih_d'otore 1: 54 mm 1:96 mm
Tv- 150 Ineare
N
£ 100
50 \ . v .
\\ 2.3.2  Codice Identificativo Statore
0
0 5 10 15 arghezza
Velocita [ [ serie | IR | spec | MRIEE
Statore LMSS 1 S 1
r°t°'e 1:50mm  Standard  1:80 mm
300 ‘ LMSSl‘l DC Bus=600Vpc ineare
Forza di picco Fi
250 |~ rowadipoo ke
——— Forza continuativa Fc
200
Z 150
g
£ 100 S
50 AN .
\ 2.5 Dimensioni del forcer
0]

0 5 10 15

Velocita (m/s)

2.4 Dati tecnici LMSS11

Forza continua (@120°C) Fe
Corrente continua (@120°C) e
Forza di picco per 1 sec. Fp
Corrente di picco per 1 sec. Ip
Costante di forza Ki
Forza di attrazione Fa
Max temperatura di avolgimento Tmax
Costante di tempo elettrico Ke
Resistenza (fino a 25°C) R,
Resistenza (fino a 120°C) Ry
Induttanza L
Passo polare 2t
Raggio minimo di curvatura del cavo

Costante di Back EMF Kv
Costante del motore (a 25°C) Km
Resistenza termica Ry,
Costante di tempo termico T
Switch termico

Tensione max di bus DC

Peso del forcer Mf
Unita di massa dello statore Ms

20

10 10 12 72 4-M3x0.5Px5DP

16

1 N / T

2-M3x0.5Px5DP

+50
Lo

N 95
A 2.7
N 23 /7[2XN]—ﬂA.5 THRU
A 10.8 L
e . —) @ @ @ @ ]
N/Alrms) 35
N an
o o
c 120 i
ms 38
a 62 N—0 @ @ @ ]
0 8.2 9 20 ‘ (N-1)x40=Ls3 ‘ 5
mH 235 Ls “7.2‘
mm 20
39 i
m Assemblaggio motore
Vrms/(m/s) 20.2
N/W 1.5 Spec Ls Ls3 N
. Forcer
oW 3 Y LMSS1S1 80 40 2
s s -j i & LMSS1S2 200 160 5
3PTC 120 In Serie =lol o ® i -
I Sq
Vi 600 A & o
8 3
kg 06 il “
3
. 9 [Z]oas0 yT?TI—Lﬁ‘Aﬂkk
i \ !

Nota: tutte le specifiche elettriche nella tabella sono fornite con una tolleranza del +10%

//////////////////)ﬁ/////////////,
Stator

IM-1T-25-05



3. Motori Lineari LMFA

3.1 Caratteristiche dei motori lineari LMFA

| motori sincroni LMFA, sono motori di grande potenza che possono anche essere raffreddati a liquido
tramite un sistema ad alta efficienza.

Grazie al raffreddamento & possibile raggiungere forze continuative maggiori.

| motori LMSA possiedono una spinta ed un‘accelerazione elevata. Queste caratteristiche Li rendono parti-
colarmente adatti in quelle applicazioni in cui i carichi da movimentare sono elevati e, nel caso dei motori
raffreddati, sono adatti nei processi in cui non deve essere prodotto calore aggiuntivo.

3.2 Grafici della forza dei motori lineari LMFA

797
— "
T —
I
o —
W —F
I

LMFAS3(L)

0827
LMFAG4(L)

3,850

10,388

LMFAS2(L)

LMFAG4(L)

LMFAG3(L)

LMFAG2(L)

LMFAG1(L)

LMFA34(L)

LMFA33(L)

LMFA32(L)

LMFA31(L)

LMFAZ4(L)

LMFAZ3(L)

LMFAZ2(L)

LMFA1(L)

LMFAT4(L)

LMFA13(L)

LMFAT2(L)

LMFAT1(L)

LMFAD3(L)

M Forza di picco
Forza continuativa con raffreddamento a liguido
¥ Forza continuativa senza raffreddamento a liquido

LMFAD2(L)

LMFAO1(L)

20
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3.3 Codice identificativo del motore LMFA
3.3.1 Codice identificativo del forcer LMFA

Tipo di awolgimento:
Serie LMFA Senza nulla : standard
L: con awolgimenti per alte velocita

Tipo di motore
- LMFAD (tabella 4.1)
- LMFAT (tabella 4.2)
- LMFA? (tabella 4.3)
- LMFA3(tabella 4.4)
- LMFAA(tabella 4.5)
(tabell
(tabell

Senza nulla: uscita a cavo libero (open
head)
C: uscita con connettore.

- LMFAb(tabella 4.6)
- LMFAG(tabella 4.7)

3.3.2  Codice identificativo per il tracciato magnetico (statore)

| z
N N N
Statore per | —T

motori LMFA

Larghezza dello statore
- [: adatto per LMFAOT-LMFAD3
- 1: adatto per LMFAT1-LMFAT4
1
1

- 7: adatto per LMFA21-LMFAZ4
- 3: adatto per LMFA31-LMFA34
- 4: adatto per LMFA41-LMFA44
- b: adatto per LMFAbZ-LMFAb4
- b: adatto per LMFA6Z-LMFAb4

—— £: Magneti rivestiti da resina epossidica

Lunghezza dello statore [mm]
1:120 per LMFO1-LMF24

Modello di statore: 2: 180 per LMFO1-LMFZ4

S: Standard 3: 300 per LMFO1-LMFZ4

C: Specifico per il cliente 1:184 per LMFA31-LMFA64
2:276 per LMFA31-LMFA64
3:460 per LMFA31-LMFA64

IM-1T-25-05



3.4 Specifiche per il motore lineare LMFA
3.4.1  Specifiche per il motore lineare LMFAQ

Curve forza e velocita [Tensione di BUS: 750 VDC]

300 Forza di picco Forza di picco
250 LMFAO1 LMFAQ2
= 200 - = LMFAQ1L — - = LMFAO2L
= Forza continuativa = Forza continuativa
s 150 LMFAQ1 ] LMFAQ2
2 100 — LMFAQ1L 2 — LMFAOQ2L
Forza continuativa WC Forza continuativa WC
50 <= LMFAD1 - LMFA02
0 ‘ ---- LMFAQ1L 0 ---= LMFAQ2L
0 5 10 15 20 25 0 5 10 15 20 25
Velocita [m/s] Velocita [m/s]
900 N —
\ v LMFAD3L Forza di picco
750 | LMFADS NN N LMFA03
= 600 N\ - = LMFAO3L
: 450 . . ForzaL(Ii;I)E'tLi\%gativa
€ 900 ‘ \ \ — LMFAO3L
LSS Forza continuativa WC
150 N ---- LMFAQ3
0 \ ---= LMFAQ3 L

0 ) 10 15 20 25
Velocita [m/s]

Tabella 4.1 Dati tecnici LMFAQ

T eto | “unia | Lea0n | wAvL | uwravz | Lraoac | weaga | oL |

Forze e parametri elettrici

Forza continua a Tmax i N T4 149 223
Forza continua a Tmax (WC) Fo we N 149 297 bk
Corrente continua le Aett 1.4 18 27 3.6 41 bb
Corrente continua (WC) e we Acts 27 3.6 b4 7.3 8.1 10.9
Forza di picco (per 1s) Fy N 282 564 845
Corrente di picco (per 1s) Iy Aett 8.4 1.3 16.7 22.6 25.1 339
Costante di forza K N/Aest 55.1 408 55.1 408 55.1 40.8
Forza di attrazione % N 457 914 1,372
Costante di tempo elettrica Ke ms 7.2 1.7 7.2 1.7 12 1.7
Resistenza Ros Q 1.7 6.0 5.9 3.0 39 2.0
Induttanza L mH 84.2 48.2 421 23 28.1 15.4
Costante di Back EMF K, Vel (m/s) 38 235 38 235 38 235
Costante del motore Kn NN W 13.1 13.6 18.6 19.2 2.8 235
Resistenza termica Rin °CW 2.25 240 1.13 1.20 0.75 0.80
Sensori termici Ren we °C/W 0.56 0.60 0.28 0.30 0.19 0.20
Sensori termici 1% PT1000 + 1 x (3 PTC SNM 120 in series)
Massima tensione DC di bus v 750

Parametri meccanici
Passo polare It mm 30
Massima temperatura dellawolgim. g °C 120
Fori di montaggio (forcer) n 2 4 6
Massa del forcer Mr kg 15 2.3 31
Lunghezza del forcer Ly mm 145 260 385
Unita di massa dello statore Ms ka/m 3.7
Lunghezza dello statore/Dimensione N Ls mm 120 mm/N=2 ; 180 mm/N =3 ; 300 mm/N =b

WC: Raffreddamento a liquido
Tutti i dati ad eccezione delle dimensioni meccaniche sono formiti con una tolleranza del + 10% a 25°C

1. Fase-fase
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Dimensioni del Forcer
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3.4.2

Specifiche per il motore lineare LMFA1

Curve forza e velocita [Tensione di BUS: 750 VDC]

600 \ Forza di picco 1.200 \_ Forza di picco

500 N LMFAT1 1,000 == LMFA12
— 400 \\ - = LMFAT1L — 800 R - = LMFA12L

= \ Forza continuativa = \ Forza continuativa

g 300 % LMFA11 g 600 \, LMFA12

2 20 AN —LMFAT1L 2 400 N\ — LMFA12L
B Forza continuativa WC N Forza continuativa WC

100 I === LMFAT1 200 I == LMFA12

0 | --- LMFATIL 0 | N ---- LMFAT2L
0 b 10 15 20 0 b 10 15 20
Velocita [m/s] Velocita [m/s]

1,800 \ Forza di picco 2400 \ Forza di picco

1,500 5oy LMFA13 2,000 G} LMFA14
— 1200 A\ -~ LMFA13L — 1600 \\ — = LMFAT4L

= \ Forza continuativa = \ Forza continuativa

8 00 N LMFA13 & 1,200 X LMFA14

= 600 N ——LMFAISL =800 — LMFAT4L
Xy Forza continuativa WC Forza continuativa WC

300 I ---- LMFA13 400 I ---- LMFA14

0 | ---- LMFAT3L 0 | == LMFATAL
0 b 10 15 20 0 b 10 15 20
Velocita [m/s] Velocita [m/s]
Tabella 4.2  Dati tecnici LMFA1

_mm LMFA11 | LMFA11L |LMFA12 |LMFA12L [LMFA13 |LMFA13L |LMFA14 |LMFA14L

Forze e parametri elettrici

Forza continuativa a Tmax [ N 136 277 408 bh4
Forza continuativa a Tmax (WC) Fe we N 272 b4 816 1,089
Corrente continuativa le Aets 1.4 1.8 27 3.6 40 bb b4 7.3
Corrente continuativa (WC) e we At 27 3.6 b4 73 8.1 10.9 108 14.6
Forza di picco (per 1) Fo N b16 1,032 1,548 2,063
Corrente di picco (per 1s) Iy Agit 8.4 113 16.7 223 2.1 339 335 452
Costante di forza K¢ N/Agt 100.8 Thb 100.8 746 100.8 7h.6 100.8 Th.6
Forza di attrazione F, N 837 1,674 251 3,348
Resistenza Rgg Q 16.9 8.7 8.4 43 h.6 2.9 4.7 2.2
Induttanza L mH 129 66.8 60.9 33.4 40.6 223 305 16.7
Costante di Back EMF K, Vel (m/s) 58.2 431 58.2 431 58.2 431 58.2 431
Costante del motore Kn NAW 200 2.7 283 29.2 347 35.8 401 L4
Resistenza termica Rin °C/W 1.56 1.66 0.78 0.83 0.52 0.55 0.39 0.42
Resistenza termica WC Rin_we °CW 0.39 0.42 0.20 0.21 0.13 0.14 0.10 0.10
Sensori termici 1x PT1000 + 1 x (3 PTC SNM 120 iin series)
Massima tensione DC di bus V 750

Parametri meccanici
Passo polare It mm 30
Massima temperature dellawolgimento [l °C 120
Fori di montaggio (forcer) n 2 4 6 8
Massa del forcer Me kg 2.4 40 5.6 7.6
Lunghezza del forcer L mm 145 250 3bb 460
Unita di massa dello statore Mg kg/m 5.8
Lunghezza dello statore/Dimensione N Ls mm 120 mm/N=2 ; 180 mm/N =3 ; 300 mm/N =5

WC: Raffreddamento a liquido
Tutti i dati ad eccezione delle dimensioni meccaniche sono formiti con una tolleranza del + 10% a 25°C
1. Fase-fase
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Dimensioni del Forcer
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3.43

Specifiche per il motore lineare LMFA2

Curve forza e velocita [Tensione di BUS: 750 VDC]

900 — 1,800 —
800 Forza di picco Forza di picco
700 LMFA21 1,500 == LMFA22
— 00 N\ —— LMFA21L — 1700 \ — - LMFA22L
= 500 AN Forza continuativa = ‘\\ Forza continuativa
g 400 RN LMFA21 = 900 Y LMFA22
= 500 . —LMFA21L 2600 . — LMFA22L
200 \ Ny Forza continuativa WC \ N Forza continuativa WC
\ AN ---= LMFA21 300 I \ ---= LMFA22
]UH ‘ \ eeee LMFA21L 0 ‘ \ -eee LMFA22L
0 A 6 8 10 0 A 6 8 10
Velocita [m/s] Velocita [m/s]
%ZHH LN\ Forza di picco 3.600 \_ Forza di picco
2100 LMFA23 3,000 X LMFA24
. 1'8[][] AN - = LMFA23L — 2400 \‘\ - = LMFA24L
= 1'5[][] S Forza continuativa =" \\ Forza continuativa
S 1900 RN LMFA23 = 1,800 N LMFA24
2 '9[][] \ — LMFA23L 2 1200 — LMFA24L
400 \ Ny Forza continuativa WC ' \ ‘~\ Forza continuativa WC
\ \\ ---- LMFA23 600 I — -e LMFA24
" | \ ---- LMFAZ3L 0 | N\ ---- LMFA24L
0 A 6 8 10 0 A 6 8 10
Velocita [m/s] Velocita [m/s]
Tabella 4.3  Dati tecnici LMFA2

bt Unis | a2t [LWEAZIL| Lieaz2 | LAZIL] LFaza | LuFAZL | LPRze Lzt

Forze e parametri elettrici

Forza continuativa a Tmax % N 205 409 614 819
Forza continuativa a Tmax (WC) Fe we N 409 819 1,228 1,638
Corrente continuativa le Aest 1.4 18 27 3.6 41 b b4 7.3
Corrente continuativa (WC) lc we Actt 27 3.6 b.4 7.3 8.1 10.9 10.8 14.6
Forza di picco (per 1) Fy N 776 1,552 2328 3,104
Corrente di picco (per 1s) Iy At 8.4 11.3 16.7 22.6 2.1 339 335 452
Costante di forza K¢ N/Agss 151.6 122 151.6 122 151.6 122 151.6 122
Costante di forza 5 N 1,259 2,518 3777 5,036
Forza di attrazione Ke ms 7.2 1.7 7.2 1.7 7.2 1.7 7.2 1.7
Resistenza Rs Q 248 12.7 124 b4 8.3 i 6.2 32
Induttanza L mH 178.6 97.8 89.3 489 595 326 4. 245
Costante di Back EMF K, Vegel(m/s) 87.5 64.8 87.5 64.8 87.5 64.8 87.5 64.8
Costante del motore Kn NN W 249 2.7 35.2 36.3 431 b 497 51.3
Resistenza termica Rin °C/W 1.06 1.13 0.53 0.57 0.35 0.38 0.27 0.28
Resistenza termica WC Rivwe °C/w 0.27 0.28 0.13 0.14 0.09 0.09 0.07 0.07
Sensori termici 1% PT1000 + 1 x (3 PTC SNM 120 in series)
Massima tensione DC di bus ) 750

Parametri meccanici
Passo polare =t mm 30
- o
Fori di montaggio (forcer) n 2 A 6 8
Massa del forcer Mr kg 3.2 5.5 8.0 10.4
Lunghezza del forcer mm 145 250 35 460
Unita di massa dello statore Ms kg/m 9.8
Lunghezza dello statore/Dimensione N Ls mm 120 mm/N=2 ; 180 mm/N =3 ; 300 mm/N =b

WC: Raffreddamento a liquido
Tutti i dati ad eccezione delle dimensioni meccaniche sono formiti con una tolleranza del + 10% a 25°C
1. Fase-fase
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Dimensioni del Forcer
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3.4k

Curve forza e velocita [Tensione di BUS:

Specifiche per il motore lineare LMFA3

750 VDC]

2000 ‘ { Forza di picco
11 S S — LMFA31
_ N - = LMFA31L
=1,200 S Forza continuativa
g s LMFA31
S 800 > — LMFA3IL
‘ \\ Forza continuativa WC
400 A ---= LMFA31
0 ‘ ‘ ‘ ---- LMFA31L
0 2 4 b 8 10
Velocita [m/s]
6,000 | I —
S A | —— orza ai picco
5,000 AN LMFA33
— 4,000 s — - LMFA33L
‘ch‘ \\ Forza continuativa
£ 3,000 . LMFA33
== 2,000 i ——LMFA33L
\ N Forza continuativa WC
1,000 ‘ ‘ ‘ ---- LMFA33
0 ---- LMFA33L
0 2 4 b 8 10
Velocita [m/s]
Tabella 4.4  Dati tecnici LMFA3

T itoto | Units | LMD | LMPRSIL | LD | LNFAD2L | LNFADD | LMFA3aL | LPRae LnEada. |

Forza continuativa a Tmax e
Forza continuativa a Tmax (WC) Fe we
Corrente continuativa le
Corrente continuativa (WC) le we
Forza di picco (per 1s) Fy
Corrente di picco (per 1s) Iy
Costante di forza K¢
Forza di attrazione =
Resistenza Rog
Induttanza L
Costante di Back EMF Ky
Costante del motore Hm
Resistenza termica Rin
Resistenza termica WC Rin_we
Sensori termici

Massima tensione DC di bus

Passo polare It
Massima temperature 1
dellawolgimento fax
Fori di montaggio (forcer) n
Massa del forcer Mg
Lunghezza del forcer Lr
Unita di massa dello statore Mg
Lunghezza dello statore/Dimensione N Ls

WC: Raffreddamento a liquido
Tutti i dati ad eccezione delle dimensioni meccaniche sono formiti con una tolleranza del + 10% a 25°C

1. Fase-fase

Aeff
Aeff
N
Aeff
N/Aet
N
Q
mH
Vel (m/s)
NN W
°c/w
°C/W

mm

°C

kg
mm
kg/m
mm

4000 ‘ { Forza di picco
3200 —— i A LMFA32
N - = LMFA32L
=17,400 5% Forza continuativa
I N\ LMFA32
£ 1,600 — LMFA32L
‘ \ Forza continuativa WC
800 A ---- LMFA32
0 ‘ ‘ ‘ ---= LMFA32L
0 Vi b 6 8 1
Velocita [m/s]
8,000
e ‘ e L___.\ Forza di picco
A LMFA34
= 6.000 ‘\\ — - LMFA34L
= \ Forza continuativa
g 4,000 N LMFA34
= A e | MFA34L
2,000 | \ Forza continuativa WC
‘ ‘ ‘ ---= LMFA34
0 eeee L MFA34L
0 Vi b 6 8 10
Velocita [m/s]

Forze e parametri elettrici

380
759
31 4o
6.2 9.1
1,750
19.2 283
122.7 83.1
3430
43 1.9
48.3 222
70.9 48.0
48.4 48.7
117 1.19
0.29 0.30

Parametri meccanici

6.2
124

38.4
122.7

21

242
70.9
68.5
0.59
0.15

759

1,519
9.1
183

3,500
b6.6
83.1

6,860
1.0
11
48.0
68.9
0.59
0.15

1139
2,278
9.3
18.6
5,250
b7.5
122.7
10,290
1.4
16.1
70.9
83.9
0.39
0.10

137
114

84.9
83.1

0.6
1.4
48.0
84.4
0.40
0.10

1% PT1000 + 1 = (3 PTC SNM 120 in series)

184 mm/

750

46

16.2
N=2;460mm/N =5

1,519
3,037
124
2.1
7,000
76.7
122.7
13,720
11
121
70.9
96.9
0.29
0.07
8
225
697

183
36.5

1133
83.1

0.5
55
48.0
9.4
0.30
0.07

28



HIWIN.

Dimensioni del Forcer
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3.45  Specifiche per il motore lineare LMFA4

Curve forza e velocita [Tensione di BUS: 750 VDC]

3,000 — 6,000 —
Forza di picco Forza di picco
2,500 “'\\ LMFA41 5,000 “'\ LMFA42
. - = LMFA41L . - = LMFA42L
= 2,000 \\\ Forza continuativa = 4.000 \\\ Forza continuativa
< 1,500 \ LMFA41 & 3,000 \ LMFA42
= 1 000 ‘ N — LMFA4IL <9000 ‘ N — LMFA42L
' ’ \\ Forza continuativa WC ' ’ \\ Forza continuativa WC
500 ---- LMFA41 1,000 4 === LMFA42
0 \ \ \ <= LMFA4IL 0 \ \ \ ---= LMFA42L
0 Vi 4 b 8 10 0 1 4 b 8 10
Velocita [m/s] Velocita [m/s]
%000 \ Forza di picco 12,000 \ Forza di picco
7800 = =N LMFA43 10,000 F===== RN LMFA44
— \ - = LMFA43L . == LMFA44L
= 6,000 \ Forza continuativa = 8,000 \\\ Forza continuativa
< 4500 AN LMFA43 = 6,000 \ LMFAG4
2 3000 N e | MFA43L 2 4000 N — LMFA44L
' \ Forza continuativa WC ' \\ Forza continuativa WC
1,500 N weee LMFA43 2,000 weee LMFAG4
0 \ \ \ < LMFA43L 0 \ \ \ <ee LMFA44L
0 7 4 6 8 10 0 2 4 6 8 10
Velocita [m/s] Velocita [m/s]

Tabella 4.5 Dati tecnici LMFA4

| [simbolo| Unita | LMFAGT | LMFAGIL | LMFAG2 | LMFAG2L | LMFAG3 [LMFAGL | LMFAG4 |LMFAGLL

Forze e parametri elettrici

Forza continua a Tmax e N 495 990 1,484 1979
Forza continua a Tmax (WC) Fe we N 990 1,979 2,969 3,958
Corrente continua l¢ Actt 2.9 43 b8 8.5 8.7 128 115 17.0
Corrente continua (WC) lc we Aeit 58 8.5 115 17.0 173 25.6 231 34.1
Forza di picco (per 1) Fy N 2,603 5,207 7.810 10,413
Corrente di picco (per 1) Iy Agt 17.9 264 3.8 52.9 535 79.3 7.6 105.7
Costante di forza K N/Agt 171.4 116.1 171.4 116.1 171.4 116.1 174 116.1
Forza di attrazione A N b,145 10,290 15,435 20,580
Resistenza"! Ras Q 6.0 27 3.0 1.4 20 0.9 15 0.7
Induttanza?) L mH 72.0 33.0 36.0 16.5 240 1.0 18.0 8.3
Costante di Back EMF K, Veee/(m/s) 98.9 67.0 98.9 67.0 98.9 67.0 98.9 67.0
Costante del motore K NAW b7.1 b7.5 80.8 81.3 98.9 99.5 14.2 14.9
Resistenza termica Rin °C/w 0.96 0.97 0.48 0.49 0.32 0.32 0.24 0.24
Resistenza termica (WC) Rin_we °Cw 0.24 0.24 0.12 0.12 0.08 0.08 0.06 0.06
Sensori termici 1 x PT1000 + 1 x (3 PTC SNM 120 in series)
Massima tensione DC di bus V 750

Parametri meccanici
Pole pair pitch It mm 46
Massima temperatura dellawolgimento [ °C 120
Fori di montaggio del forcer n 2 b 6 8
Peso del forcer Me kg 95 16.2 23.0 29.0
Lunghezza del forcer Lp mm 24 375 536 697
Unita di massa dello statore Ms kg/m 2.3
Lunghezza dello statore/Dimensione N Ls mm 184mm/N = 2; 460 mm/N = 5

WC: Raffreddamento a liquido
Tutti i dati ad eccezione delle dimensioni meccaniche sono formiti con una tolleranza del + 10% a 25°C
1. Fase-fase
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Dimensioni del Forcer
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3.4.6  Specifiche per il motore lineare LMFAD

Curve forza e velocita [Tensione di BUS: 750 VDC]

8,000 — 12,000 —
7000 1. 7‘ - L Forza di picco ‘ L__ Forza di picco
5000 N LMFAS52 10,000 . LMFA53
=5 000 N == LMF,tA.SZI_tl = 8,000 \\ == LMF?BSL{
= 4‘[][][] \ orzaLijl)EArétéa iva = 4000 \ orzaLi/clyr';Alré%a iva
= 3,000 \\ — LMFA52L S 4000 kY — LMFA53L
) | \ Forza continuativa WC 2'[][][] ‘ RN Forza continuativa WC
---- LMFA52 , ---- LMFA53
1,[][]3 T \ <-ae LMFAS2L N ---- LMFAS3L
0 1 2 3 4 b 6 7 0 1 Vi 3 4 5 6 7
Velocita [m/s] Velocita [m/s]
16,000 ] Forza di picco
.Y LMFA54
_ 12,000 N — — LMFA54L
= AN Forza continuativa
£ 6,000 S LMFA54
2 AN e | MFAS4L
4000 \ \ Forza continuativa WC
' : <~ LMFA54
0 I ---- LMFAS4L

Velocita [m/s]

Tabella 4.6 Dati tecnici LMFAS

|| simbolo | Unita | LMFA52 | LMFAS2L | LMFAS3 | LMFAS3L | LMFAS | LMFASLL_

Forze e parametri elettrici

Forza continua a Tmax % N 1422 2133 2,844
Forza continua a Tmax (WC) Fe we N 2,844 4,266 h,688
Corrente continua le Aett 6.2 9.1 9.3 13.7 12.4 18.3
Corrente continua (WC) lc we Actt 12.4 18.3 18.6 274 24.7 365
Forza di picco (per 1s) Fy N 6925 10,388 13,850
Corrente di picco (per 1s) lp Agt 38.4 56.6 575 84.9 76.7 113.2
Costante di forza K¢ N/Agt 229.9 155.7 299 185.7 229.9 155.7
Forza di attrazione [ N 13,700 20,550 27,400
Resistenza’l Rog Q 3.9 18 2.6 1.2 2.0 0.9
Inductance” L mH 417 29 318 14.6 239 10.9
Costante di Back EMF Ky Vel (m/s) 1327 89.9 1327 89.9 1327 89.9
Costante del motore Kn N/NW 95.0 95.6 116.4 Nn71 134.4 135.2
Resistenza termica Rin °C/W 0.32 0.33 0.21 0.22 0.16 0.16
Resistenza termica (WC) Rin we °C/W 0.08 0.08 0.05 0.05 0.04 0.04
Sensori termici 1< PT1000 + 1 x (3 PTC SNM 120 in series)
Massima tensione DC di bus V 750

Parametri meccanici
Passo polare =t mm 4
Massima temperatura dellawolgimento T °C 120
Fori di montaggio del forcer n 4 6 8
Peso del forcer M kg 23.8 323 40.8
Lunghezza del forcer Lp mm 375 b36 697
Unita di massa dello statore Ms kg/m 25
Lunghezza dello statore/Dimensione N Ls mm 184mm/N = 2; 460 mm/N = 5

WC: Raffreddamento a liquido
Tutti i dati ad eccezione delle dimensioni meccaniche sono formiti con una tolleranza del = 10% a 25°C
1. Fase-fase
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Dimensioni del Forcer
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3.4.7  Specifiche per il motore lineare LMFA6

Curve forza e velocita [Tensione di BUS: 750 VDC]

12,000 — 18,000 —
Forza di picco Forza di picco
10,000 CEETEEN LMFA62 15,000 SEEIEEN LMFA63
— 8000 M == LMFA62L —12.000 M - = LMFA63L
= N Forza continuativa = N Forza continuativa
g 6,000 AN LMFA62 < 9,000 ~ LMFA63
2 4000 N — LMFA62L 2 4.000 \ —— LMFA63L
' N Forza continuativa WC ' N Forza continuativa WC
2,000 ‘ <o LMFA62 3,000 ‘ <o LMFA63
0 \ \ N\ | |- LMFAs2L 0 \ \ \ | |---- LMFagaL
0 1 7 3 4 ) 0 1 2 3 4 )
Velocita [m/s] Velocita [m/s]
24,000 Forza di picco
20,000 Y LMFA64
— 16,000 M == LMFAG4L
= AN Forza continuativa
12,000 ~ LMFAb4
= 8.000 L — LMFAb4L
' 1 N Forza continuativa WC
4,000 ‘ > weee LMFAS4
[] \ \ N\ | |- LMFAS4L
0 1 2 3 4 7
Velocita [m/s]

Tabella 4.7 Dati tecnici LMFAé6

|| Simbolo | Unita | LMFA62 | LMFAG2L | LMFA63 | LMFAGIL | LMFA6L | LMFASLL

Forze e parametri elettrici

Forza continua a Tmax [ N 1,979 2,969 3,958
Forza continua a Tmax (WC) Fe we N 3,958 5,938 7917
Corrente continua le Aes 58 115 8.7 17.3 115 231
Corrente continua (WC) I we Aest 11.5 23.1 17.3 34.6 23.1 4£6.2
Forza di picco (per 1s) Fy N 10,413 15,620 20,827
Corrente di picco (per 1s) Iy Agit 3.8 71.6 b3.7 107.4 7.3 142.6
Costante di forza K¢ N/Agt 3427 174 3427 174 3427 171.4
Forza di attrazione Fa N 20,580 30,870 41,160
Resistenza'l Ros Q 6.0 15 40 1.0 3.0 0.8
Induttanza" L mH 720 18.0 480 12.0 36.0 9.0
Costante di Back EMF K, Vel (m/s) 197.9 98.9 197.9 98.9 197.9 98.9
Costante del motore Kn NAW 114.2 139.9 161.6
Resistenza termica Rin °c/w 0.24 0.16 0.12
Resistenza termica (WC) Renwe °c/w 0.06 0.04 0.03
Sensori termici 1 PT1000 + 1 x (3 PTC SNM 120 in series)
Massima tensione DC di bus v 750

Parametri meccanici
Passo polare =t mm 4b
Massima temperatura dellawolgimento [T °C 120
Fori di montaggio del forcer n 4 6 8
Peso del forcer Mr kg 32.2 442 56.2
Lunghezza del forcer Lr mm 375 536 697
Unita di massa dello statore Ms kg/m 40.1
Lunghezza dello statore/Dimensione N Ls mm 184mm/N =2

WC: Raffreddamento a liquido
Tutti i dati ad eccezione delle dimensioni meccaniche sono formiti con una tolleranza del + 10% a 25°C
1. Fase-fase
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Dimensioni del Forcer

46.7 (1000) Le
23.35 90 (n-1) x 80.5 (4 x )-B9 x 3passante;M8 x 1.25P x 11DP
it / =
Il Te]
=i o © // o
= f
10 f ° ol o °
E:- & \\\\ I
S @ il S \ 83
e o4 o ° \\ © °©
i [N]
J[2-M3x 0.5P x 6DP B “
2 I
S 2-%"PT x 5DP ° ° /| °
@ E ////
20_ 13.35
Dimensioni dello statore
(Ls + 4.66) Magnete ricoperto
Ls da resina epossidica
25.6 (N-1) x 46 18
ol 4b ‘ 92 11.8
———
NO + O © @S B
N (2 x N)-@9passante; @15 x 6DP
'4—M3 x 0.5Ppassante
3
3 ke
N-P6.6passante; @10.5 x 6DP
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4.1

4.2

Motori Lineari LMFP

LMFP64
LMFP63
LMFP62
LMFP54
LMFP53
LMFP52
LMFP44
LMFP43
LMFP42
LMFP41
LMFP34
LMFP33
LMFP32
LMFP31
LMFP24

LMFP24-F40

Caratteristiche dei motori lineari LMFP

LMFP ¢ la nuova generazione di motori lineari sincroni a magneti permanenti. Grazie al raffreddamento ad acqua,
lo speciale design elettromagnetico e di dissipazione del calore offre una migliore densita di forza ed & lunico
motore lineare con una forza di picco di 20.000N, introdotto nellindustria europea delle macchine utensili.
Inoltre, La tecnologia della cover di protezione integrata puo essere migliore della protezione IP65, adatta all uti-
lizzo in ambiente altamente inquinato dell'industria delle macchine utensili, come ad esempio: fluido da taglio,
lavorazione e taglio, o altri ambienti ad alta polvere.

Grafici della forza dei motori LMFP

19147

P 7639
3820

2865

14360
5729

9574

3820

1910

2737

13866
5474

10400

4106

6933

10049

7537

5025

6757

5068

M Forza di picco
Forza continuativa con raffreddamento a liquido
™ Forza continuativa senza raffreddamento a liquido

5000 10000 15000 20000 25000
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4.3 Codice Identificativo LMFP
4.3.1  Codice Identificativo Forcer

Taglia motore Codice avvolgimenti

LMFP
Motori Lineari

32

2:126 mm  LMFP 2 series
3: 141 mm 4: 465 mm
4:188 mm LMFP 3-6 series
5: 248 mm 1:221 mm
6: 342 mm 2:382 mm

3: 543 mm

4: 704 mm

4.3.2 Codice Identificativo Statore

LMFP
Statore per Motori Lineari

ooo

motori LMFP Modello statore Lunghezza statore mm
3 S 1 EP

2: 118 mm disponibile per LMFP2
3: 134 mm disponibile per LMFP3
4: 180 mm disponibile per LMFP4
5: 240 mm disponibile per LMFP5
6: 334 mm disponibile per LMFPé

S: Standard
C: Su misura

LMF2
1: 120 mm
2: 180 mm
3: 300 mm

LMF3-5
1: 184 mm
2:276 mm
3: 460 mm

LMFé
1: 184 mm

E: Epossidico

IM-1T-25-05
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bk Specifiche per il motore LMFP
4.4.1  Specifiche per il motore LMFP2
Curva forza e velocita [Tensione di BUS: 750 VDC]

3500

Forza di Picco Fp
3000

LMFP24-F40
2500 == | MFP24-H40
=z
" 2000 Forza Continuativa Fc
N
S 1500 e LMFP24-F40
i -
== | MFP24-H40
1000 o
Forza Continuativa Wc
500 e | MFP24-F40
e | MFP24-H40

Velocita (m/s)
Dati tecnici LMFP2
I [ [ e
846 838

Forza Continua F. N
Corrente continua Ie A 5.7 8.6
Forza continua (WC) FIWC) N 1692 1676
Corrente continua (WC) 1IWC) A 14 17.2
Forza di Picco F, N 3144 3046
Picco di corrente Iy Arms 3238 495
Forza finale F, N 3380 3264
Corrente finale I, Arms 39 58.8
Forza Costante K N/Ams 1484 97.4
Forza di attrazione F, N 4583 4583
Massima temperatura dellawolgimento T,  °C
Costante di tempo elettrica K. ms 8.3 8
Resistenza (da linea a linea 25°C) Re 0 65 3
Resistenza (da linea a linea 120°C) Rm 0 8.9 4
Induttanza di linea L mH 53.8 241
Passo di una coppia di polo 2 mm 30 30
Raggio di curvatura minimo del cavo Ryeng MM 9% 9%
Costante di retroemissione (da linea a linea) K, V,no/lm/s) 91.3 60.1
Costante Motore K NAWW 455 459
Resistenza termica Ry CW 0.2 0.21
Resistenza termica (wc) RyWC) CW  0.05 0.05
Costante di tempo termica (WC) G s
Portata Minima o Umin 4 4
Temperatura dellacqua di raffreddamento - °C
Caduta di pressione AP bar 3.18 3.18
Interruttore termico . 5 1x
Velocita massima allamassimaforza vy m/s 0.77 1.37
Potenza elettrica massima in ingresso P W 16783 19242
Potenza termica massima dissipata [ 1735 1819
Stallo di potenza (WC) FWCl N 1187 1169
Corrente di stallo (WC) LWC) A 8 12
valore massimo di tensione continua (DC) - Vo
Massa del forcer M, kg 1 1
Unita di massa del forcer M, ky/m 98 9.8
Lunghezza del forcer L mm 465 465
Larghezza dello statore W, mm 118 118
120mm/N=2,
Lunghezza dello statore/ Dimensioni L, mm 180mm/N=3,
300mm/N=5
Distanza di montaggio dello statore Wy mm 104 104
Altezza totale di installazione H mm 50.5 50.5

Nota: 1. WC - raffreddamento ad acqua

2.1 La forzatura LMFP & collocata con gli statori LMF

3. Tranne che per le dimensioni, le specifiche elettriche sono al 10% di tolleranza

4. Ciriserviamo il diritto di cambiare, si prega di sequire i disegni di riconoscimento del cliente.
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Dimensioni del Forcer

35.8

17.9 _
Moving Direction(+) — (2xN)-M5x0.6P

2]
| R . sk
% iy %ﬂ ® e I o
s i 2IREY i A—] ol
— + < o~
e &
2-M3x0.5Px6DP ® ° )) ®
IF@N @:
(&” i) 2-61/8x8DP
17 63 (N-1)x52.5=Lf1
26.4 | (1000) Lf
LMFP24-F40 367.5
LMFP24-H40 465 367.5 8
Dimensioni dello Statore
(2xN)-@5.5THRU, @ 10x3.5DP
& \\\ & R
i
[} i
[N
N by \ [S ’,E
304 (N-1)x60=Ls3 Hs1
Ls Hs
(Ls1)
LMF251 123.09 13.8 2
LMF2S1EP 120 123.09 60 13.3 7.7 118 104 2
LMF252 180 183.09 120 13.8 7.9 18 104 3
LMF2S2EP 180 183.09 120 13.3 7.7 118 104 3
LMF253 300 303.09 240 13.8 7.9 118 104 5
LMF2S3EP 300 303.09 240 13.3 7.7 118 104 5

Tolleranze di Montaggio

E Forcer E 2
Y E 3 &
1 =3
oo Ly
z E
¥
[£7]0.1/500] Stator
[MFP24 LMFP52
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4.4.2

Curva forza e velocita

Forza Continuativa We

Forza di Picco Fp
LMFP31-Q10
== LMFP31-020

Forza Continuativa Fc
LMFP31-Q10
- LMFP31-Q20

Forza (N)

e LMFP31-Q10
=== LMFP31-20

Velocita [m/s)

4000
3500
3000
2500
2000
1500
1000

500

Specifiche per il motore LMFP3

0 2 4
Velocita (m/s)

6

Forza di Picco Fp
LMFP32-020
== LMFP32-040

Forza Continuativa Fo
LMFP32-020
- LMFP32-Q40

Forza Continuativa We

e LMFP32-Q20
== | MFP32-Q40

6000

5000

_ 4000

3000

Forza (N;

2000

1000

T e [ e
358 413 717 827

TN

2 4 6
Velocita (m/s)

Forza Continua 7 N 1240 1240
Corrente continua Ie - 41 8.2 8.2 165 124 24.7
Forza continua (WC) Fwc) N 757 827 1481 1653 2480 2480
Corrente continua (WC) 1IWC) A 8.2 165 16.5 329 24.7 49.4
Forza di Picco F, N 1671 1797 3341 3593 5390 5390
Picco di corrente Iy Arme 25.6 51.2 51.2 1024 76.8 153.6
Forza finale F, N 1833 1833 3667 3667 5500 5500
Corrente finale I, Ams 30.4 60.8 60.8 121.7 91.2 182.5
Forza Costante K NAme 924 50.2 89.8 50.2 100.3 50.2
Forza di attrazione F, N 3121 3121 6243 6243 9364 9364
Massima temperatura dellawolgimento T,  °C 120

Costante di tempo elettrica K. ms 123 12 12.7 108 12 12
Resistenza (da linea a linea 25°C) Re 0 34 0.9 1.7 05 12 03
Resistenza (da linea a linea 120°C) Rp 0 4.7 1.2 23 0.7 1.6 0.4
Induttanza di linea L mH 419 108 21.6 5.4 1h4 3.4
Passo di una coppia di polo 2 mm 46 4 4é 46 46 46
Raggio di curvatura minimo del cavo Ryeng MM 9% 94 90 128 113 150
Costante di retroemissione (da linea a linea) K, V,..o/(m/s) 51.1 29 51.7 29 57.9 29
Costante Matore K NAW/W 387 433 548 57.9 4.5 748
Resistenza termica Ry  CW 08 0.78 0.41 0.33 0.26 0.26
Resistenza termica (wc) RylWC) CW 0.2 0.19 0.1 0.08 0.06 0.06
Costante di tempo termica (WC) try s 150

Portata Minima - Umin 4 4 52 52 5.7 5.7
Temperatura dellacqua di raffreddamento - °C 20 20 20
Caduta di pressione AP bar 0.57 057 0.74 0.74 0.98 0.98
Interruttore termico - s 1x Pt1000+ 1x (3 PTC SNM 120 In Series)
Velocita massima alla massima fora ~~ v,.e  m/s 25 5.1 25 5.1 24 5.1
Potenza elettrica massima iningresso Py W 8798 13883 17396 29334 27092 41645
Potenza termica massima dissipata Que W 474 490 939 1137 1464 1464
Stallo di potenza (WC) Fwe) N 498 584 1014 1153 1730 1737
Corrente di stallo (WC) LWE) A 57 1.6 1.6 2 173 346
valore massimo i tensione continua (OC) - Vo 750

Massa del forcer M, kg 6.9 69 12.1 12.1 17.8 17.8
Unita di massa del forcer M, kgfm 162 16.2 162 162 162 16.2
Lunghezza del forcer L mm 221 221 382 382 543 543
Larghezza dello statore W, mm 13 134 134 134 13 134
Lunghezza dello statore/ Dimensioni L. mm 184mm/N=2, 276mm/N=3, 460mm/N=5
Distanza di montaggio dello statore W, mm 115 15 115 115 115 15
Altezza totale di installazione H mm 641 64.1 64.1 641 64.1 4.1

Nota: 1. WC - raffreddamento ad acqua

2. L La forzatura LMFP & collocata con gli statori LMF
3. Tranne che per le dimensioni, le specifiche elettriche sono al 10% di tolleranza
4. Ciriserviamo il diritto di cambiare, si prega di seguire i disegni di riconoscimento del cliente.

Forza di Picco Fp
LMFP33-30
== LMFP33-Q60

Forza Continuativa Fc

LMFP33-Q30
=== LMFP33-Q60

Forza Continuativa We'

e LMFP33-030
== | MFP33-Q40

1653
16.5
3307
33
7187
102.4
7333
121.7
100.3
12485

0.9
1.2
10.8
46
128
57.9
86.2
0.19
0.05

6.2
20
1.28

2.4
36123
1960
2314
23.1

23.1
16.2
704
134

115
64.1

Forza (N)

8000

7000 |

6000
5000
4000
3000
2000
1000

1433
32.9
2865
65.9
6757
204.8
7333
2433
39.7
12485

12.5
0.2
0.3
25
46
176
26
79.5
0.2
0.05

6.2
20
1.28

5.2
54011
1954
2008
46.1

231
16.2
704
134

115
64.1

Velocita (m/s)

LMFP33-030 LMFP33-060 LMFP34-040 LMFP34-Q80

Forza di Picco Fp
LMFP34-Q40

e | MFP34-Q80

Forza Continuativa Fc
LMFP34-Q40
e=e= | MFP34-Q80

Forza Continuativa We'

e | MFP34-Q40
== | MFP34-Q80

40




HIWIN.

Dimensioni del Forcer

46.7
24 Moving Direction(+) — (2xN)-M5x0.8P
A4 L4 /L
10 ® R .
(903
it =l e el e Y
o 2-M3x0.5Px6DP ‘, v. A‘J J
2o S5
e
© < @ &
©) "
Q) 5-01/8:80p H i
90 (N-1)x80.5=Lf1

BE

(1000)

Lf

View A-A

LMFP31-Q10
LMFP31-Q20
LMFP32-Q20
LMFP32-Q40
LMFP33-Q30
LMFP33-Q60
LMFP34-Q40
LMFP34-Q80

Dimensioni dello Statore

221
382
382
543
543
704
704

80.5

80.5

2415
2415
402.5
402.5
563.5
563.5

(2xN)-@9THRU, @ 15x6DP

Ws
Ws1

Ls2

(N-1)x92=Ls3

Ls

141
141
141
141
141
141
141

40.5

40.5 60
40.5 60
40.5 60
40.5 60
40.5 60
40.5 60
40.5 60

Hs

(Ls1)

128.5
128.5
128.5
128.5
128.5
128.5
128.5
128.5

© © o o B~ &~ NN

LMF3S1 189.62 49.2 16.5 115 2
LMF3S1EP 184 189.62 49.2 92 16 9.8 134 115 2
LMF3S2 276 281.62 49.2 184 16.5 10 134 115 8
LMF3S2EP 276 281.62 49.2 184 16 9.8 134 115 3
LMF3S3 460 465.62 49.2 368 16.5 10 134 115 5
LMF3S3EP 460 465.62 49.2 368 16 9.8 134 115 5
Tolleranze di Montaggio
o S —“—
i s S LMFP24 505 LMFP5)
e 3 8 LMFP31 6.1 LMFP53 6.1
T 23 LMFP3] 64 LMFP54 64
I LMFP33 64, LMFP62 66,
A 7]
777 LMFP34 64 LMFP63 66,
Stator
LM -IT-25 - 05
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4.4.3

Curva forza e velocita

3000

2500 ‘\
\\

2000 \

\
1500 \

Forza (N)

1000

== LMFP41-Q20

Forza di Picco Fp
LMFP41-Q10

Forza Continuativa Fc

LMFP41-Q10
—— LMFP41-Q20

0 2 4 6
Velocita (m/s)

Forza Continua

Corrente continua

Forza continua (WC)

Corrente continua (WC)

Forza di Picco

Picco di corrente

Forza finale

Corrente finale

Forza Costante

Forza di attrazione

Massima temperatura dellavvolgimento
Costante di tempo elettrica

Resistenza (da linga a linea 25°C)
Resistenza (da linea a linea 120°C)
Induttanza di linea

Passo di una coppia di polo

Raggio di curvatura minimo del cavo
Costante di retroemissione (da linea a linea)
Costante Motore

Resistenza termica

Resistenza termica (wc)

Costante di tempo termica (WC)

Portata Minima

Temperatura dellacqua di raffreddamento
Caduta di pressione

Interruttore termico

Velocita massima alla massima forza
Potenza elettrica massima in ingresso
Potenza termica massima dissipata
Stallo di potenza (WC)

Corrente di stallo (WC)

valore massimo di tensione continua (DC)
Massa del forcer

Unita di massa del forcer

Lunghezza del forcer

Larghezza dello statore

Lunghezza dello statore/ Dimensioni
Distanza di montaggio dello statore
Altezza totale di installazione

Nota: 1. WC - raffreddamento ad acqua
2.1 La forzatura LMFP & collocata con gli statori

Forza Continuativa We

e | MFP41-Q10
—— LMFP41-Q20

6000

5000

~ 4000

3000

Forza (N;

2000

1000

Specifiche per il motore LMFP4

Forza di Picco Fp
LMFP42-020
= LMFP42-Q40

Forza Continuativa Fc
LMFP42-Q20
—— | MFP42-040

0 2 4
Velocita (m/s)

Forza Continuativa We

| MFP42-Q20
= LMFP42-Q40

Forza (N)

9000
8000
7000
6000
5000
4000
3000
2000
1000

T e [ e
358 413 717 827

=TT,

0 2 4
Velocita (m/s)

Forza di Picco Fp
LMFP43-Q30

== LMFP43-Q60

Forza Continuativa Fc

LMFP43-Q30

- LMFP43-Q60

Forza Continuativa We'

e LMFP43-030
= | MFP43-Q60

F. N 1240 1240
l. As 41 8.2 8.2 16.5 12.4 24.7
FWC) N 757 827 1481 1653 2480 2480
1IWC) A 8.2 165 16.5 329 24.7 49.4
% N 1671 1797 3341 3593 5390 5390
I, Ane 25.6 51.2 51.2 102.4 76.8 153.6
F, N 1833 1833 3667 3667 5500 5500
I, A 30.4 60.8 60.8 121.7 91.2 182.5
K: N/A e 92.4 50.2 89.8 50.2 100.3 50.2
F, N 3121 3121 6243 6243 9364 9364
T [€ 120

K. ms 123 12 12.7 108 12 12
Rys 0 34 09 1.7 05 1.2 03
[P Q 4.7 1.2 23 0.7 1.6 0.4
L mH 09 108 21.6 5.4 1h4 3.4
2 mm 46 46 46 46 46 b
Reend mm 94 94 90 128 113 150
K, V,..o/(m/s) 51.1 29 51.7 29 57.9 29
Ka N/Y/W 387 43.3 54.8 57.9 74.5 74.8
Ry ‘C/W 0.8 0.78 0.41 0.33 0.26 0.26
Rr(WC) °C/W 02 0.19 0.1 0.08 0.06 0.06
i s 150

- L/min 4 4 5.2 5.2 5.7 5.7
- °C 20 20 20
AP bar 0.57 0.57 0.74 0.74 0.98 0.98
- - 1% Pt1000+ 1x (3 PTC SNM 120 In Series)
Viee M5 25 5.1 25 5.1 24 5.1
Powx W 8798 13883 17396 29334 27092 41645
Qeppx W 474 490 939 1137 1464 1464
FoWC) N 498 584 1014 1153 1730 1737
LWC) A 5.7 11.6 11.6 23 173 34.6
- Ve 750

M, kg 6.9 69 12.1 121 17.8 17.8
M, kg/m 16.2 16.2 16.2 16.2 16.2 16.2
L mm 221 221 382 382 543 543
W, mm 134 134 134 134 134 134
L, mm 184mm/N=2, 276mm/N=3, 460mm/N=5
W, mm 115 115 115 115 115 115
H mm 64.1 64.1 64.1 64.1 64.1 64.1
LMF

3. Tranne che per le dimensioni, le specifiche elettriche sono al 10% di tolleranza
4. Ci riserviamo il diritto di cambiare, si prega di seguire i disegni di riconoscimento del cliente.

1653
16.5
3307
33
7187
102.4
7333
121.7
100.3
12485

0.9
1.2
10.8
46
128
57.9
86.2
0.19
0.05

6.2
20
1.28

2.4
36123
1960
2314
23.1

23.1
16.2
704
134

115
64.1

Forza (N)

12000
Forza di Picco Fp
10000 ey LMFP44-040
\ = LMFP44-Q80
8000 \
\
\ Forza Continuativa Fc
€000 \\ LMFP44-Q40
\ == | MFP44-Q80
4000 A
Forza Continuativa We
2000 e s s
—— LMFP44-Q40
0 \ = LMFP44-080
0 2 4

Velocita (m/s)

LMFP33-030 LMFP33-060 LMFP34-040 LMFP34-Q80

1433
32.9
2865
65.9
6757
204.8
7333
2433
39.7
12485

12.5
0.2
0.3
25
46
176
26
79.5
0.2
0.05

6.2
20
1.28

5.2
54011
1954
2008
46.1

231
16.2
704
134

115
64.1
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Dimensioni del Forcer

46.7

23.4

89

g

Wi3
0

©)

2-M3x0.5Px6DP

24

LMFP41-Q10
LMFP41-Q20
LMFP42-Q20
LMFP42-Q40
LMFP43-Q30
LMFP43-Q60
LMFP44-Q40
LMFP44-Q80

221
382
382
543
543
704
704

H

2-G1/8x8DP H

Moving Direction(+) — (2xN)-M5x0.8P
/1
¢ 0 ©
" A—
o e
2=
¢ @
"
1"
i
90 [N 1])(805 Lf1

(1000)

80.5

80.5

2415
2415
402.5
402.5
563.5
563.5

188
188
188
188
188
188
188
188

Dimensioni dello Statore

(2xN)-@9THRU, @ 15x6DP

Iz

Ws
Ws1

Ls2

(N-1)x92=Ls3

Ls

54
54
54
54
54
54
54

Hs1

Hs

(Ls1)

80
80
80
80
80
80
80

175.5
175.5
175.5
175.5
175.5
175.5
{17,525
175.5

View A-A

2
2
4
4
6
6
8
8

LMF4S1
LMF4STEP
LMF4S2
LMF4S2EP
LMF4S3
LMF4AS3EP

184
184
276
276
460
460

189.03
189.03
281.03
281.03
465.03
465.03

48.9
48.9
48.9
48.9
48.9
48.9

Tolleranze di Montaggio

E Forcer

(z]04]
N

18.5
92 18
184 18.5
184 18
368 18.5
368 18

0.9(Cover)
1.4(Epoxy)

Air gap:
Air gap:

11.8

180
180
180
180
180

161
161
161
161
161
161

g g W W NN

e A
” T
E Stator
E_----_m_m_
LMF4S1 184 189.03 48.9 18.5 180 161 2
LMF4S1EP 184 189.03 48.9 92 18 11.8 180 161 2
LMF4S2 276 281.03 48.9 184 18.5 12 180 161 3
LMF4S2EP 276 281.03 48.9 184 18 11.8 180 161 3
LMF4S3 460 465.03 48.9 368 18.5 12 180 161 5
LMF4S3EP 460 465.03 48.9 368 18 11.8 180 161 5
IT-25-05
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Curva forza e velocita

Specifiche per il motore LMFP5

Velocita (m/s)

Velocita (m/s)

12000
Forza di Picco Fp Forza di Picco Fp
LMFP52-Q20 10000 AN LMFP53-Q30
| MFP52-Q40 \ | MFP53-Q60
8000 \
z
Forza Continuativa F by Cont. force F
orza Continuativa Fc g 6000 \\ ont. force Fc
LMFP52-Q20 LE \ LMFP53-Q30
emem= | MFP52-Q40 4000 --\\ eme= | MFP53-Q60
Forza Continuativa Wc' 2000 \ \ Forza Continuativa Wc
= | MFP52-Q20 \ \ = LMFP53-Q30
| MFP52-Q40 0 2 3 4 | MFP53-Q60

16000
14000 b
\
12000 A
10000 A
\
8000 \

Forza (N)

6000 \
4000
2000

0

Velocita (m/s)

Forza di Picco Fp

LMFP54-Q40

== LMFP54-Q80

Forza Continuativa Fc
LMFP54-Q40

= LMFP54-Q80

Forza Continuativa Wc

e LMFP54-Q40
== LMFP54-080

_mm LMFP31-010 LMFP31-020 LMFP32-020 LMFP32-040 LMFP33-030 LMFP33-060

Forza Continua 7 N
Corrente continua Ie A
Forza continua (WC) FIwc) N
Corrente continua (WC) 1IWC) A
Forza di Picco F, N
Picco di corrente Iy Arms
Forza finale F, N
Corrente finale I, A
Forza Costante K N/A, e
Forza di attrazione F, N
Massima temperatura dellawvolgimento  7,,,  °C
Costante di tempo elettrica K. ms
Resistenza (da linea a linea 25°C) Re 0
Resistenza (da linea a linea 120°C) R 0
Induttanza di linea L mH
Passo di una coppia di polo 2 mm
Raggio di curvatura minimo del cavo Rpa MM
Costante di retroemissione (da lineaalinea) k,  v,../(m/s)
Costante Motore Kn NIVW
Resistenza termica Ry C/W
Resistenza termica (wc) Riy(WC) °C/W
Costante di tempo termica (WC) fiy s
Portata Minima - L/min
Temperatura dellacqua di raffreddamento - °c
Caduta di pressione AP bar
Interruttore termico - -
Velocita massima alla massimafora vy, m/s
Potenza elettrica massimainingresso ~ p . W
Potenza termica massima dissipata Que W
Stallo di potenza (WC) FWC) N
Corrente di stallo (WC) LWC) A
valore massimo di tensione continua (OC) - Voo
Massa del forcer M, kg
Unita di massa del forcer M,  kg/m
Lunghezza del forcer L mm
Larghezza dello statore W, mm
Lunghezza dello statore/ Dimensioni L mm
Distanza di montaggio dello statore W, mm
Altezza totale di installazione H mm
Nota: 1. WC - raffreddamento ad acqua

2.1 La forzatura LMFP & collocata con gli statori LMF

1422
7.4
2844
14.8
7000
463
7558
55
1923
12467

12.6
3.4
4.7
42.9
46
94
m
85.1
0.25
0.06
150
6.3
20
1.25

23513
1544
1998
10.4

24.8
25

382
240

222
64.1

3. Tranne che per le dimensioni, le specifiche elettriche sono al 10% di tolleranza

4. Ci riserviamo il diritto di cambiare, si prega di seguire i disegni di riconoscimento del cliente.

1422
14.8
2844
29.6
7000
92.7
7558
110.1
96.1
12467

13.4
0.8

10.7
46
113
55.5
87.7
0.26
0.07
150
63
20
1.25

2.7
33079
1446
1989
20.7

248
25

382
240

222
64.1

2133 2133
1.1 222
4266 4266
222 Lbb
10500 10500
69.5 139
11337 11337
82.6 165.1
192.3 96.1
18700 18700
120
12.4 12
23 0.6
3.2 0.8
28.6 7.2
46 46
13 150
m 55.5
103.5 101.3
0.16 0.16
0.04 0.04
150 150
6.8 6.8
20 20
17 1277

2737
14.8
5525
29.6
13977
92.7
15116
110.1
186.6
24933

107.5
115.8
0.13
0.03
150
7.3
20
2.3

1x Pt1000 + 1 x (3 PTC SNM 120 In Series)

1.2 2.7
35785 51535
2366 2366
2979 2988
15.5 311
750
335 335
25 25
543 543
240 240

12
46419
3023
3928
20.7

423
25

704
240

184mm/N=2, 276mm/N=3, 460mm/N=5

222
64.1

222
64.1

222
64.1

2737
29.6
5474
59.2
13866
185.3
15116
220
92.5
24933

0.4
0.5
48
46
176
53.2
119.4
0.14
0.04
150
7.3
20
23

2.7
63190
2628
3828
41.4

423
25

704
240

222
64.1
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Dimensi

46.7

oni del Forcer

23.4

89

g

Wi3
0

sls
>

H

2-M3x0.5Px6DP

| 2

2-G1/8x8DP H

Moving Direction(+) — (2xN)-M5x0.8P
/L
© ¢ ©
" A—]
[ .
3=
¢ ¢ @
i
90 [N-1i)’(80.5=Lﬂ

(1000)

Lf

LMFP52-Q20
LMFP52-Q40
LMFP53-Q30
LMFP53-Q60
LMFP54-Q40
LMFP54-Q80

Dimensioni dello Statore

241.5
382 241.5
543 402.5
543 402.5
704 563.5
704 563.5

(2xN)-@9THRU, @ 15x6DP

248
248
248
248
248

160
4b 160
4b 160
4t 160
(A 160
4t 160

Hs1

@ @
\
0
0"
N @ s
Ls2 (N-1)x92=Ls3
Ls
(Ls1)

235.5
235.5
235.5
235.5
235.5
235.5

3
3
3
3
3
3

® ™ o o &~

LMF2S1EP 184 188,89 43,7 92

LMF2S2EP 276 280,89 43,7 92 16 9,8 240 m 2

LMF2S3EP 460 4648,89 43,7 92 16 9.8 240 1 2
IM-1T-25-05
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b.4.5
Curva forza e velocita

12000

10000

N\
\,

8000

o
3
=3
3

Forza (N)

Forza di Picco Fp
LMFP62-Q20
| MFP62-Q40

Forza Continuativa Fc

—— LMFP62-040

Forza Continuativa We

e LMFP62-020
—— L MFP62-Q40

LMFP62-Q20

Velocita (m/s)

Specifiche per il motore LMFP6

Velocita (m/s)

Forza di Picco Fp
LMFP63-Q30
== LMFP63-Q60

Forza Continuativa Fc
LMFP63-Q30
- LMFP63-Q60

Forza Continuativa We

e LMFP63-Q30
= | MFP63-Q60

Velocita (m/s)

Forza di Picco Fp
LMFP64-Q40

== LMFP64-Q80

Forza Continuativa Fo

LMFP64-Q40
—— L MFP64-Q80

Forza Continuativa We

o LMFP64-040
== LMFP64-080

_mm LMFP62-020 LMFP62-040 LMFP63-Q30 LMFP63-060 LMFP64-040 LMFP64-080

Forza Continua

Corrente continua

Forza continua (WC)

Corrente continua (WC)

Forza di Picco

Picco di corrente

Forza finale

Corrente finale

Forza Costante

Forza di attrazione

Massima temperatura dellawvolgimento
Costante di tempo elettrica

Resistenza (da linea a linea 25°C)
Resistenza (da linea a linea 120°C)
Induttanza di linea

Passo di una coppia di polo

Raggio di curvatura minimo del cavo
Costante di retroemissione (da linea a linea)
Costante Motore

Resistenza termica

Resistenza termica (wc)

Costante di tempo termica (WC)

Portata Minima

Temperatura dellacqua di raffreddamento
Caduta di pressione

Interruttore termico

Velocita massima alla massima forza
Potenza elettrica massima in ingresso
Potenza termica massima dissipata
Stallo di potenza (WC)

Corrente di stallo (WC)

valore massimo di tensione continua (OC)
Massa del forcer

Unita di massa del forcer

Lunghezza del forcer

Larghezza dello statore

Lunghezza dello statore/ Dimensioni
Distanza di montaggio dello statore
Altezza totale di installazione

Nota: 1. WC - raffreddamento ad acqua

Fe
le
Flwe)
l(wc)

Trax
K
Ros
Riz
L

pas
Rbend
K,
Kan
R

Rru(WC)

try

AP

Vinx e
PEL.MAX
Qe
F,we)
1(WC)

2.1 La forzatura LMFP & collocata con gli statori LMF
3. Tranne che per le dimensioni, le specifiche elettriche sono al 10% di tolleranza
4. Ci riserviamo il diritto di cambiare, si prega di seguire i disegni di riconoscimento del cliente.

N
Arns
N
Arms
N
Arns
N

Ams

mm

V.o (M/s)

N/AVW
‘C/W
‘C/W

S

L/min
°C

bar

2865 3043 4058
10.4 20.9 13.9
5732 6086 8115
20.9 417 27.8
14211 15620 20827
62.9 125.7 83.8
15722 15722 20962
74.7 149.3 99.6
274.2 145.8 291.7
28091 28091 37454
120
13.1 1.9 12.4
3.2 0.9 2.6
bb 1.2 3.6
418 10.7 322
46 46 46
113 150 13
167.3 84.2 168.4
125.7 125.3 147.8
0.13 0.12 0.09
0.03 0.03 0.02
150 150 150
7.3 7.3 7.8
20 20 20
2.25 2.25 3

1x Pt1000 + 1 x (3 PTC SNM 120 In Series)

2029 1910
7 13.9
4057 3933
13.9 27.8
10414 9805
41.9 83.8
10481 10481
498 99.6
291.7 141.5
18727 18727
12.6 12.7
5.1 12

7 1.6
64.3 15.2
46 46
94 13
168.4 79.2
104.8 102.4
0.18 0.2
0.05 0.05
150 150
6.8 6.8
20 20
1.64 1.64
0.7 187
25724 35483
2029 1855
2812 2679
9.7 19.5
33.4 33.4
40.1 40.1
382 382
334 334
158 158
66.1 66.1

0.7 18 0.7
36060 56557 52500
2883 3130 4173
4022 4251 5693
14.6 29.2 19.5
750
46.7 46.7 57.6
40.1 40.1 40.1
543 543 704
334 334 334
184mm/N=4

158 158 158
66.1 66.1 66.1

3820
27.8
7639
55.7
19147
167.6
20962
199.1
137.1
37454

12.2
0.6
0.8
7.3
46
176
79.3
144.8
0.1
0.03
150
7.8
20

167
70087
3723
5359
39

57.6
40.1
704
334

158
66.1
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Dimensioni del Forcer

46.7

23.4

89

g

Wi3
0

©)

19|
32.9

H

2-M3x0.5Px6DP

24

2-G1/8x8DP H

Moving Direction(+) — (2xN)-M5x0.8P
/L
© ¢ ©
" A—]
[ .
3=

&

90

7
(N-1)x80.5=Lf1

(1000)

Lf

LMFP62-Q20
LMFP62-Q40
LMFP63-Q30
LMFP63-Q60
LMFP64-Q40
LMFP64-Q80

Dimensioni dello Statore

241.5
382 241.5
543 402.5
543 402.5
704 563.5
704 563.5

(2xN)-@9THRU, @ 15x6DP

342
342
342
342
342

51 240
51 240
51 240
51 240
51 240

Hs1

@ @

\

0
0"

N @ s
Ls2 (N-1)x92=Ls3

Ls

(Ls1)

329.5
329.5
329.5
329.5
329.5
329.5

N 2 M B~ B~ &

® ©® o o &~

LMF6S1EP

184 188,66

20.97

46
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. Motori Lineari LMFC

5.1 Caratteristiche dei motori lineari LMFC

IL sistema di raffreddamento di precisione LMFC supporta la serie di motori lineari LMFP/LMFA. L' LMFC garan-
tisce un isolamento preciso grazie a un sistema di raffreddamento ad acqua a doppio riflusso che mantiene la
temperatura del motore costante entro 2°C su tutta a superficie. Il sistema di raffreddamento di precisione puo
essere installato direttamente sul forcer LMFP/LMFA e lo statore di raffreddamento di precisione pud essere
giuntato senza limiti.

@ Multi-isolamento brevettato

eCanaIe di raffreddamento di
precisione brevettato

Tecnologia del motore ad
eazionamento diretto

Tecnologia del motore con

(2) Design a
0 raffreddamento ad acqua

corsa illimitata

La termocamera mostra che la temperatura della superficie del motore & notevolmente ridotta.

Motore con raffreddatore di
precisione LMFC

Motore standard
ol

e #SUperficie temperatura

Superficie temperatura
approssimativa 26°C

approssimativa 89°C

Tipo
standard

ouT

Tipo
inverso

48
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h.2 Codice identificativo LMFC
h.2.1  Codice identificativo Forcer

Serie di raffreddatori di precisione

. . Larghezza del dissipatore Lunghezza del dissipatore
Serie Tipo ) " ) .
di precisione del forcer di precisione del forcer
LM FC 3 1

3: LMFA3C/LMFP30 1: LMFAO1/LMFP1
4: LMFAAO/LMFP4O 2: LMFAO2/LMFPO2
5: LMFASCJ/LMFP50] 3: LMFACI3/LMFPO3
6: LMFA6C)/LMFP6] 4: LMFAC4/LMFPO4

h.2.2  Codice identificativo dello statore

Tipo di blocco terminale . . Larghezza del dissipatore Lunghezza del dissipatore
Serie Tipo " . : L .
di precisione dello statore di precisione dello statore
LM FC 3 S

3: LMF3SOI(EP) S: tipo standard
4: LMF4SO(EP) R: tipo inverso
5: LMF5SCIEP

6: LMF6S1EP

Circuito di raffreddamento Tipo Serie degli statori del Lunghezza del
P Dissipatore di precisione Circuito di raffreddamento
LM FC 3-P oM

3: LMF3SC/[EP)&LMF4SCI/(EP)
5: LMF5SCIEP
6: LMF6S1EP

IM-1T-25-05
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5.3 Specifiche dei motori lineari LMFC3
Dimensioni del Forcer

58.6

1.9 (2xNJ- @30

2\ ‘1
—
.
1
N\
N

I

Wc2
We

DD
&)

® ©

E .
= —o ® 63
®® ®
/ m‘ o) 90 ' U N-1)x80.5=Lct ]
(o]
2-G 1/8 x 8DP Lc
m--mmmm-m_

LMFC31 LMFA31 80.5 34.5 2
LMFC32 LMFA32 7/ 241.5 150 45 60 131 70 34.5 4
LMFC33 LMFA33 536 402.5 150 45 60 131 70 34.5 6
LMFC34 LMFA34 697 563.5 150 45 60 131 70 34.5 8
Dimensioni dello Statore
Hc
Lc(Note 2)
. | Hc2 30 Le3 A Cooli - End block
i f ooling pipe _Hcl
-3 | ~— Lo —
i [ ‘ \ { 7 HDo 7
@ & @ & (&) @& || @
| |
| | | |
- | |
oo | .
® ®
MEE | “ | \‘
|
| | ‘\ |
] o | i@ e I { (T & © d e
e | | =55} ot j=a
A-A Lc2 Lcl | A \(2XN)- @9THRU 2 -39 THRU, 2-G1/8x8DP
?15x9.4DP

LMFC3 63.5 58.5 92 155 115 18.5 13
LMFC4 = 63.5 58.5 92 201 161 21 20.5 15

1. LMFC3&4(S) e LMFC3&4(R) hanno la stessa dimensione. L'unica differenza & della posizione infout
2. Lc: Lunghezza totale di giunzione dello stato

Tolleranze di Montaggio

Precision cooler forcer
Forcer

e

0.9 (Metal cover version)
1.4 (Epoxy version)

o
I [
o 28
* T e
<<
Z
il [AH./SUO Stator] H1:Solo statore
Precision cooler stator ’
H2:Solo forcer

H3:Statore e forcer

LMFA31/LMFP31 67.1

LMFA32/LMFP32 67.1 76 79
LMFA33/LMFP33 67.1 76 79
LMFA34/LMFP34 67.1 76 79
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b.4 Specifiche dei motori lineari LMFC4
Dimensioni del Forcer

58.6

11.9 (2xN)- @30

Wcb

Wc3

oowm

M D (( G
® RS

Weil

N

We2
Wc

NEEAN

DD
&

—@ @
e ®
4/ m‘ 1o 90 " U (N-1)x80.5=Lct
[ee]
2-G 1/8 x 8DP Lc

LMFC41 LMFA41 80.5 58.5 93.5 34.5 2
LMFC42 LMFA42 375 241.5 197 58.5 80 178 93.5 34.5 4
LMFC43 LMFA43 563 402.5 197 58.5 80 178 93.5 34.5 6
LMFC44 LMFA44 697 563.5 197 58.5 80 178 93.5 34.5 8
Dimensioni dello Statore
Hc
Lc(Note 2)
(| He2 30, Lc3 A — End block
; ¢ Cooling pipe Hc1
s - - - - T
T [ \;l\ \ \ =i : 7
® | © @ & © ® || @
|
| | |
S |
22 | ‘
| |
| | |
“ | \
& | ® & ﬂ I
L | o Si=t=

>
>
-
Id
N
-
o
>

LMFC4 63.5 92

Tolleranze di Montaggio

Precision cooler forcer
Forcer

=

H3
H2
H1

[10.1/500

Precision cooler stator

H1:Solo statore
H2:Solo forcer
H3 : Statore e forcer

LMFA4T/LMFP41 69.1

LMFA42/LMFP42 69.1 78 81
LMFA43/LMFP43 69.1 78 81
LMFA4L4/LMFPA44 69.1 78 81

\w
m----mmm-mm
58.5

0.9 (Metal cover version)
1.4 (Epoxy version)

Air gap
Air gap

2-G1/8x8DP

2-09 THRU,
§15x9.4DP

IM-1T-25-05



b.5b Specifiche dei motori lineari LMFCh
Dimensioni del Forcer

58.6

119 (Nxn)-@30 \ ‘

N e @l
e P e @
E R g
—3l 1 . e ® i
. O ® @
10 ‘ 90 [N 1]x805 Lcl

EEETI TN S T S 2 0 T T N

3 6
3 8

2-09 THRU;

?15x9.4DP

LMFC52 LMFA52 241.5 257 48.5 185.5 128.5
LMFC53 LMFA53 536 402.5 257 48.5 160 236 185.5 128.5
LMFC54 LMFA54 697 563.5 257 48.5 160 236 185.5 128.5
Dimensioni dello Statore
He, End block Cooling pipe
’_» He2 o L Lc (Note.1) )
10 .,—Y——C
> @ \
al S o s N
8 ©’0 © 0 =
| | |
\ \ |
\ \ \
| |
|
\ \ |
| \ \
B e g2 Q‘:@ 5 o [ —— i
|
| | |
\ \ |
\ \ \
| | |
\ \ |
|
@ || o |55 310 6 0 o
A-A Lez | Lcd (3xN]-@9 THRU

q&

2-G 1/8 x 8DP

58.5

LMFC5 40.5

. . -
Tolleranze di Montaggio S

=

C .S

2P

Precision cooler forcer E E

0.1 Forcer g é

7 =4

Zov 3

o —

o

&8

2 E g by

T <<

(o)
10.1/500] J

Precision cooler stator

LMFA52/LMFP52 74.1
LMFA53/LMFP53 74.1 76 86
LMFA54/LMFP54 74.1 76 86

H1:Solo statore
H2:Solo forcer
H3 : Statore e forcer
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h.6 Specifiche dei motori lineari LMFC6
Dimensioni del Forcer

58.6
119 (Nxn)-830
| |
® @ 2%
o~
® -
1]
i IS ® © g
z
R z
@
& & @
o0 o N
[cN<]
10 ! 90 [N 1]x805 Lcl
m--mmmm-m__
LMFCé62 LMFA62 2415 351 55.5 249.5 175.5
LMFC63 LMFA63 536 402.5 351 55.5 240 330 249.5 175.5 4 6
LMFCé4 LMFA64 697 563.5 351 55.5 240 330 249.5 175.5 4 8
Dimensioni dello Statore
End block Cooling pipe 2-99 THRU
Lc (Note.1) ) 215x9.4DP
30, L3 |/ A _Hcl
5 1 5 |
EJ O IS N
S O % @) sO’0O © © =
| | |
\ \ |
\ \
| | “
| | ‘ 2-G 1/8 x 8DP
\ \ \
B e |2 ﬂ‘:@@:m:@ o‘o o —
|
‘ \ ‘ \
\ \ |
\ \ \
| | |
| ( | |
i o Bs ‘ é@ o o oif o
g ] S \\_O\J © © © = B
A-A Lez | Lct (3xNJ-B9 THRU
LMFC$ 405 58.5 69 28
. . =4
Tolleranze di Montaggio S
:s
57
Precision cooler forcer § g
[=[0.7] Forcer 25
% iy
2o S
)| o —
q o
! 88
2= | oo
T | =

10.1/500] J

Precision cooler stator

H1:Solo statore
H2:Solo forcer
H3 :Statore e forcer

LMFA62/LMFP62 76.1
LMFA63/LMFP63 76.1 78 88
LMFA64/LMFP64 76.1 78 88

IM-1T-25-05



6. Motori Lineari LMC

6.1 Caratteristiche dei motori lineari LMC
| motori lineari LMC sono dei motori sincroni molto veloci, hanno (a parte mobile senza magneti e lo
statore a forma di U.

Grazie alla loro struttura costruttiva, non c'é effetto cogging tra parte mobile e statore, inoltre & nulla la
forza sul sistema di guida.

I motori LMC garantiscono elevato sincronismo del movimento ed accelerazioni molto elevate grazie alla
massa ridotta del forcer.

I motori LMC trovano impiego in quelle applicazioni dove sono richiesti posizionamenti precisi, numero di
cicli elevato e le masse in movimento non sono molto grandi.

Un altro campo di applicazione & quello dei sistemi di misura e di test.

6.2 Grafici della forza dei motori dei motori lineari LMC

Grafico delle forze per LMCA,LMCB,LMCC

LMCA6

LMCAb

LMCA4

I Forza di picco
Forza continuativa

0 200 400 600 800 [N]

LMCA3

LMCAZ
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Grafico delle forze per LMCD, LMCE

|

Grafico delle forze per LMCF

LMCEC

LMCEA

LMCES

LMCE6

LMCE4

LMCDA

LMCD8

2,208
LMCFC

LMCFA

LMCF8

LMCD6

LMCD4

788 I Forza di picco
Forza continuativa

0 600 1,200 1,800

6.3 Codice identificativo del motore LMC

6.3.1 Codice identificativo del forcer LMC

.
Serie LMC J L Tipo motore

2,400 [N]

2,736

M Forza di picco
Forza continuativa

1,000 2,000 3,000 4,000 [N]

1) Tabella 3.1 LMCA, Tabella 3.2 LMCB, Tabella 3.3 LMCC, Tabella 3.4 LMCD, Tabella 3.5 LMCE, Tabella 3.5 LMCF, Tabella 3.7 LMC-EFC, Tabella 3.8 LMC-EFE, Tabella

3.9 LMC-EFF, Tabella 3.10 LMC-HUB

6.3.2  Codice identificativo per il tracciato magnetico (statore)
:
N I

Statore er i | Modello dello statore:

e S: standard
motori LMC I, .

C: specifico per il cliente

Ntezza dello statore Lunghezza dello statore [mm]

C LMCA,LMCB,LMCC
-A: Disponibile per LMCA 0178
-B: Disponibile per LMCB 1j 199
-C: Disponibile per LMCC '
-D: Disponibile per LMCD 5300

- oponbre P LMCD.LMCE.LMCF, LMC-EFC, LMC-EFE,

-£: Disponibile per LMCE

S LMC-EFF
-F- Disponibile per LMCF 1190
-EFC: Disponibile per LMC-EFC B.- 180
-EFE: Disponibile per LMC-EFE 2_’ 300
-EFF: Disponibile per LMC-EFF LMC—HUB
-HUB: Disponibile per LMC-
HUB 1:72

2120
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6.4
6.4.1

Specifiche per il motore lineare LMC

Specifiche per il motore lineare LMCA

Curve forza e velocita [Tensione di BUS: 330 VDC]

LMCA1 s Forza continuativa s Forza di picco LMCA2 LMCA3 s Forza continuativa s Forza di picco LMCA% s Forza continuativa s Forza di picco
60 120 160 200
140 18
50 100] 0l \
o 120 \\ 1 o \
= \ z \ Z 100 Z 120
530 T 4 R g 100
5 \ 5 \ S 40 S 80
U9 L 40 \ = © \ “ w0
10 20 -\ " "\ ‘Z‘E
0 10 30 40 50 60 70 0 0 5 10 15 20 25 30 35 0 10 15 20 5 0 . 0 12 14 16 8
Velocita (m/s) Velocita (m/s) Velocita (m/s) Velocita (m/s)
LMCA5S LMCAé6 LMCA7 mmmm Forza continuativa s Forza di picco LMCAS mmmm Forza continuativa s Forza di picco
25 30! 350, 351
25 00) 30 \
’ \ 20 250 \ 25 \\
Z s =z \ Z 09 \\ P \\
© @ 15 © ©
g, g & 150 S5
» 50 \ 50 \ 50
0 2 3 8 10 12 14 6 0 2 10 0 \‘\0 2 0 0 2 A 0
Velocita (m/s) Velocita (m/s) Velocita (m/s) Velocita (m/s)
LMCAA . LMCAC
401 \
2 \ 50 \
30 __ 4D N\
Zx \ z, AN
B \ \
w :i \ w 20 \
50 101
0 \ 0
1 3 4 5
Velocita (m/s) Velocita (m/s)
Tabella 3.1 Dati tecnici LMCA
[ |simbolo| Unita |LMCA1|LMCA2|LMCA3|LMCA4|LMCA5|LMCA6|LMCA7|LMCA8|LMCAA|LMCAC
Forza continuativa i N 12 24 34 4h b2 62 72 83 96 124
Corrente continuativa le Ams 1.1 23 21 21 1.8 1.8 1.8 1.8 1.8 1.8
Forza di picco (per 1s) 7 N 48 96 136 180 208 248 289 331 386 496
Corrente di picco (per 1s) ly s 8.8 9.2 8.4 8.4 7.2 7.2 7.2 7.2 7.2 7.2
Costante di forza K N/Ams 53 10.6 15.8 N2 28.2 33.8 39.4 4h h3 68
Massima temperatura di awolgimento Trnax °C 100
Costante di tempo elettrico Ke ms 0.4 0.4 0.3 0.3 0.3 0.3 03 0.3 0.3 0.3
Resistenza (line to line,25°C) Ros 0 1.4 27 41 b4 6.7 8.2 9.6 1 13 16
Induttanza (line to line) L mH 0.5 1.0 1.4 19 23 28 33 3.7 47 b.6
Passo polare It mm 32
Raggio di curvatura minimo del cavo Roend mm 375
Costante di Back EMF (line to line) K, Ving/(m/s) 3.0 b9 8.8 11.9 145 17.4 203 232 211 348
Costante del motore(25°C) Kn NVW 38 h.2 6.5 75 9.1 9.8 10.6 1.3 122 139
Resistenza termica Ry °CW 6.1 2.80 .1 1.68 1.84 1.50 1.29 1.13 0.97 0.75
Sensori termici PTC
Massima tensione DC di bus Vi 330
Massa del forcer My kg 0.08 0.15 0.23 0.31 0.38 0.45 0.72 0.88 0.74 0.76
Unita di massa dello statore Ms kg/m 7
Lunghezza del forcer/Dimensione n Lt mm 34 66/2 98/3 130/4 162/ 194/6 2267 258/8  322/10  386/12
Lunghezza dello statore/Dimensione N ly mm 128mm/N=2, 192mm/N=3, 320mm/N=5

1. Ivalori in questa tabella si riferiscono ad una temperatura ambiente di 25°C senza raffreddamento forzato.
2. Tutti i dati ad eccezione delle dimensioni meccaniche sono forniti con una tolleranza del £10% a 25°C ambiente.
3. Ci riservamo il diritto di modificare i dati presenti in questa tabella. Per avere informazioni pit aggiornate far riferimento al sito hiwin.it o contattare il supporto tecnico
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Dimensioni del Forcer
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6.4.2  Specifiche per il motore lineare LMCB

Curve forza e velocita [Tensione di BUS: 330 VDC]

LMCB1 LMCB2 s Forza continuativa s Forza di picco LMCB3 s Forza continuativa s Forza di picco LMCB4 s Forza continuativa s Forza di picco
80 160 50 350
70 1 00
200 A
60 \\ 120 \‘ \ 250 \
Z 50 \ Z \ Z 150 Z 200
S0 g 80 g g
S S \ S sl
30 L 40 L 100 L \
\ \ 100
20 4“0 \ \
50 50 \
\
10 20 ‘ \ \
0
0 0 2 4 10 2
10 15 20 25 30 35 40 45 10 15 20 5 0% A 012 4
Velocita (m/s) Velocita (m/s) Velocita (m/s) Velocita (m/s)
LMCB5S LMCBé LMCB?7 s Forza continuativa msss Forza di picco LMCBS8
00 500 600 700
350  \ 50
500 600
400 \
300 \ \ \
\\ 350 400 500 \
= 250 = - -
E \ Z 3w S \ Z w0 \
® 200 © 250 @ 300 © \
N o \ s S a0
S 150 o 200 o o
w w \ L 200 w
150
100 \ ] \ 200
Q
100 \ \
50 \ 50 \ \ 100 \
0 0 7 3 A 05 % s 0
z . " . 0 1 2 3 4 5
Velocita (m/s) Velocita (m/s) Velocita (m/s) Velocita (m/s)

LMCBA LMCBC s Forza continuativa. s Forza dipicco
800 900
700 \ 800 \
\ 700
600 N
\\ N
__ 600
Z s00 = \
= \ = s N
8 400 8
ua_ 300 \ E o
\ 300
200 200
100 N\ 100 N\
0 ) N\
0 1 2 3 4 5 0 05 1 15 2 25 3 35 4
Velocita (m/s) Velocita (m/s)

Tabella 3.2 Dati tecnici LMCB

_mm

Forza continuativa 109 128 145 181

Corrente continuativa |C Arms Z.U Z.U Z.U 2.[] 2.l] 20 20 20 20 1.8
Forza di picco (per 1s) Fy N 71 144 216 292 304 436 512 580 724 804
Corrente di picco (per 1s) ly Ams 8.0 8.0 8.0 8.0 8.0 8.0 8.0 8.0 8.0 7.1
Costante di forza K N/ 9.1 18.1 21.2 36.3 b4 b4.5 635 725 90.6 109.0
Massima temperatura di awolgimento [ °C 100

Costante di tempo elettrico Ke ms 0.4 0.4 0.4 0.4 0.4 0.4 03 03 03 0.4
Resistenza (Line to line,25°C) Ros 0 18 3.6 b4 A 9.0 10.7 12.6 146 179 N0
Induttanza (line to line) L mH 07 14 19 2 32 38 bk 5.0 6.2 8.0
Passo polare It mm 32

Raggio di curvatura minimo del cavo Rpend mm 315

Costante di Back EMF (ling to line) K, Vingl(m/s) b1 10.1 15.2 2.0 28 93 3.7 400 50.0 59.0
Costante del motore(25°C) Kn NVW b5 1.7 9.5 1.2 124 13.6 14.7 15.5 17.5 Nk
Resistenza termica Ry °C/W 5.55 277 1.8 1.41 m 0.93 0.79 0.68 0.56 0.58
Sensori termici PTC

Massima tensione DC di bus Ve 330

Massa del forcer My kg 0.10 0.20 0.29 0.38 0.48 0.58 0.68 072 0.88 1.16
Unita di massa dello statore Ms kg/m 12

Lunghezza del forcer/Dimensione n Ly mm 3 66/2 98/3 130/4 162/5 194/6 26/1 258/8 N0 3Be/12
Lunghezza dello statore/Dimensione N L mm 128mm/N=2, 192mm/N=3, 320mm/N=h

1. Ivalori in questa tabella si riferiscono ad una temperatura ambiente di 25°C senza raffreddamento forzato.
2. Tutti i dati ad eccezione delle dimensioni meccaniche sono forniti con una tolleranza del +10% a 25°C ambiente.
3. Ciriservamo il diritto di modificare i dati presenti in questa tabella. Per avere informazioni piu aggiornate far riferimento al sito hiwin.it o contattare il supporto tecnico
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Dimensioni del Forcer
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6.4.3  Specifiche per il motore lineare LMCC

Curve forza e velocita [Tensione di BUS: 330 VDC]

LMCC1 ‘s Forza continuativa s Forza di picco LMCC2 ‘s Forza continuativa s Forza di picco LMCC3 ‘s Forza continuativa s Forza di picco LMCC4 ‘s Forza continuativa s Forza di picco
120, 25 5 50
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w0 5, \ z Z 300
@40 \ @ o 20 \ = 250
8 8 I 8
o \ o T g T 200
o o 10 o o
w40 [ \ <o \ L 150
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20 50 A
\ o \
0 0 0 0
0 10 15 20 2 30 5 10 12 14 16 8 0 2 2
Velocita (m/s) Velocita (m/s) Velocita (m/s) Velocita (m/s)
LMccs LMCC6 mmmm Forza continuativa s Forza di picco LMCC'] LMCCS
600, 700 800 90!
600 700 80
500) e N\ __ 70 N\
Z .00 Z500 = N\ Z « N\
g g0 gl AN 8 s N
5 300 o \ 5 400 \ 5
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100) N\ 100) N\ 100 \ 10 N
0 0 0 \ 0 N
-~ 2 3.4 6 0 1 2 3 4 5 0 05 1 15 2 25 3 35
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1200 1400
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\ 1000
z 800 \ =
g 600 8 N
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L 400 i \\
400 N
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0 0
0 05 1 15 2 25 3 0 05 1 15 2 25 3
Velocita (m/s) Velocita (m/s)

Tabella 3.3 Dati tecnici LMCC
_mm

Forza continuativa 122 195 2hb 9%
Corrente continuativa Ic Arms 20

Forza di picco (per 1s) B N 9% 195 29 391 489 586 684 780 977 173
Corrente di picco (per 1s) Iy Nis 8.0

Costante di forza K N/Ams 12.2 2k 36.6 48.8 61.0 73.2 85.4 97.5 122.0 146.4
Massima temperatura di awolgimento Tax °C 100

Costante di tempo elettrico Ke ms 03

Resistenza (line to line,25°C) Ros 0 23 45 6.8 9.0 113 135 15.8 18.2 2.6 271
Induttanza (Line to line) L mH 08 1.6 L4 31 39 47 55 6.3 179 9.4
Passo polare Vis mm ki

Raggio di curvatura minimo del cavo Riens mm 375

Costante di Back EMF (line to line) Ky Ving/(m/s) 6.5 13.0 195 5.9 304 3.9 Iy 51.9 64.9 718
Costante del motore(25°C) Kn NVW 8.6 9.4 15 133 148 16.3 17.6 18.7 2.0 2.0
Resistenza termica Ry °cw 447 LN 1.47 (Rl 0.88 0.74 0.63 0.55 0.44 0.37
Sensori termici PTC

Massima tensione DC di bus Ve 330

Massa del forcer My kg 0N 0.0 0.32 0.42 0.53 0.63 0.74 0.76 1.06 1.27
Unita di massa dello statore Ms kg/m Al

Lunghezza del forcer/Dimensione n L mm 3 66/2 98/3 130/4 162/5 194/6 226(7 258/8 N0 38612
Lunghezza dello statore/Dimensione N s mm 128mm/N=2, 192mm/N=3, 320mm/N=5

1. Ivalori in questa tabella si riferiscono ad una temperatura ambiente di 25°C senza raffreddamento forzato.
2. Tutti i dati ad eccezione delle dimensioni meccaniche sono forniti con una tolleranza del +10% a 25°C ambiente.
3. Ci riservamo il diritto di modificare i dati presenti in questa tabella. Per avere informazioni pil aggiornate far riferimento al sito hiwin.it o contattare il supporto tecnico
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Dimensioni del Forcer
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6.4.4  Specifiche per il motore lineare LMCD

Curve forza e velocita [Tensione di BUS: 330 VDC]

LMCD4 ‘ mmmm Forza continuativa s Forza di picco LMCDé ‘ mmmm Forza continuativa s Forza di picco
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500 \ \
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Tabella 3.4 Dati tecnici LMCD

N 131 197 262 328

Forza continuativa I

Corrente continuativa le Arms 3.2

Forza di picco (per 1s) Ry N 524 768 1048 1312
Corrente di picco (per 1s) Iy Nis 13

Costante di forza K N/Ams 403 60.6 80.6 100.9
Massima temperatura di awolgimento e °C 100

Costante di tempo elettrico Ke ms 0.5

Resistenza (line to ling,25°C) Ras 0 bt 7.1 9 1.6
Induttanza (line to line) L mH 23 35 47 5.8
Passo polare It mm 60

Raggio di curvatura minimo del cavo Rpend mm 375

Costante di Back EMF (line to line) K, Vims(m/s) 25 38 50 63
Costante del motore(25°C) Kn NVW 14.6 17.8 20 22.2
Resistenza termica Rm °C/w 0.82 0.53 0.42 0.33
Sensori termici PTC

Massima tensione DC di bus Ve 330

Massa del forcer M kg 0.88 1.32 1.76 2.20
Unita di massa dello statore M, kg/m 16

Lunghezza del forcer/Dimensione n Lt mm 260/7 380/10 500/13 620/16
Lunghezza dello statore/Dimensione N L mm 120mm/N=2, 180mm/N=3, 300mm/N=h

1. Ivalori in questa tabella si riferiscono ad una temperatura ambiente di 25°C senza raffreddamento forzato.
2. Tutti i dati ad eccezione delle dimensioni meccaniche sono forniti con una tolleranza del 10% a 25°C ambiente.
3. Ci riservamo il diritto di modificare i dati presenti in questa tabella. Per avere informazioni pil aggiornate far riferimento al sito hiwin.it o contattare il supporto tecnico
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Dimensioni del Forcer
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6.4.5  Specifiche per il motore lineare LMCE

Curve forza e velocita [Tensione di BUS: 330 VDC]

LMCE4 ‘ mmmm Forza continuativa msss Forza di picco ‘ LMCEé ‘ mmmm Forza continuativa msss Forza di picco ‘ LMCES8 ‘ mmmm Forza continuativa msss Forza di picco
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Tabella 3.5 Dati tecnici LMCE

| simbolo] Unita | LMCE4 | LMCE6 | LMCES | LMCEA LMCEC
N 184 276 348 460 552

Forza continuativa I

Corrente continuativa le Ams 3.25

Forza di picco (per 1s) B N 736 1104 1472 1840 2208
Corrente di picco (per 1s) Io Ams 13

Costante di forza Ks N/Armns 56.6 84.9 113.2 1415 169.8
Massima temperatura di awolgimento = °C 100

Costante di tempo elettrico Ke ms 0.5

Resistenza (line to line,26°C) Rs 0 b.6 8.4 11.0 13.8 16.7
Induttanza (line to line) L mH 29 b b9 73 8.8
Passo polare It mm 60

Raggio di curvatura minimo del cavo Rbend mm 375

Costante di Back EMF (line to line) Ky Vims/(m/s) 35 b3 70 88 106
Costante del motore(25°C) Kn NVW 19.1 234 27.0 30.2 33.2
Resistenza termica R °c/w 0.68 0.45 0.34 0.27 0.23
Sensori termici PTC

Massima tensione DC di bus Ve 330

Massa del forcer Mg kg 1.23 1.84 2.46 3.08 3.70
Unita di massa dello statore Ms kg/m 20

Lunghezza del forcer/Dimensione n Ls mm 26017 380/10 h00/13 620/16 74019
Lunghezza dello statore/Dimensione N l mm 120mm/N=2, 180mm/N=3, 300mm/N=5

1. Ivalori in questa tabella si riferiscono ad una temperatura ambiente di 25°C senza raffreddamento forzato.
2. Tutti i dati ad eccezione delle dimensioni meccaniche sono forniti con una tolleranza del £10% a 25°C ambiente.
3. Ci riservamo il diritto di modificare i dati presenti in questa tabella. Per avere informazioni pit aggiornate far riferimento al sito hiwin.it o contattare il supporto tecnico
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Dimensioni del Forcer
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6.4.6  Specifiche per il motore lineare LMCF

Curve forza e velocita [Tensione di BUS: 330 VDC]

LMCF4 | Forza continuativa s Forza i picco | LMCFé | s Forza continuativa s Forza i icco LMCFS8 | Forza continuativa s Forza i pcco
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Tabella 3.6 Dati tecnici LMCF

| Simbolo | Unita | LMCF4 | LMCFé | LMCF8 | LMCFA | LMCFC
228 342 456 570 684

Forza continuativa = N

Corrente continuativa I A 3.8 b7 7.6 9.5 4
Forza di picco (per 1) Fy N 92 1368 1824 2280 2736
Corrente di picco (per 1s) Iy A 15.2 228 30.4 38.0 45.6
Costante di forza Ks N/Acms 60

Massima temperatura di awolgimento [ °C 100

Costante di tempo elettrico Ke ms 1

Resistenza (line to line,25°C) Ry 0 3.3 22 1.7 1.3 1.1
Induttanza (Line to line) L mH 33 2.2 17 1.3 11
Passo polare It mm 60

Raggio di curvatura minimo del cavo Rpend mm 57.5

Costante di Back EMF (line to line) Ky Vims/(m/s) 344

Costante del motore(25°C) Kn NVW 270 330 377 430 46.2
Resistenza termica Ry °C/W 0.84 0.56 0.41 0.34 0.27
Sensori termici PTC

Massima tensione DC di bus Ve 330

Massa del forcer M kg 250 3.75 5.00 6.2b 7.50
Unita di massa dello statore Ms kg/m 2.6

Lunghezza del forcer/Dimensione n Ly mm 260(7 380/10 500/13 620/16 74019
Lunghezza dello statore/Dimensione N L mm 120mm/N=2, 180mm/N=3, 300mm/N=5

1. Ivalori in questa tabella si riferiscono ad una temperatura ambiente di 25°C senza raffreddamento forzato.
2. Tutti i dati ad eccezione delle dimensioni meccaniche sono forniti con una tolleranza del +10% a 25°C ambiente.
3. Ciriservamo il diritto di modificare i dati presenti in questa tabella. Per avere informazioni pil aggiornate far riferimento al sito hiwin.it o contattare il supporto tecnico
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6.4.7  Specifiche per il motore lineare LMC-EFC

Curve forza e velocita [Tensione di BUS: 330 VDC]

LMC-EFC1 ‘ mmmm Forza continuativa msss Forza di picco LMC-EFC2 ‘ mmmm Forza continuativa ssss Forza di picco
160 350
140 ‘\ 300
120 \ 250
3100 ‘ EZOO \
© 80 © \
N ‘ D150
g 0 g |
00
40 !
20 50 \\
0 0
0 5 10 15 20 25 30 35 0 2 4 6 8 10 12 14 16 18
Velocita (m/s) Velocita (m/s)
LMC-EFC3| m= Forza continuativa s Forza dipicco LMC-EF C4 | s Forza continuativa sess Forza dipicco
500 700
450
600
400 \
350 \‘ 500
Z300 \ Z 400
©250 ©
5200 \ 5 300
150 \ - 200
100 - -
50 \ 100
0 \ 0
0 2 4 6 8 10 12 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Velocita (m/s) Velocita (m/s)

Tabella 3.7 Dati tecnici LMC-EFC

| simbolo | Unita | LMC-EFC1 | LMC-EFC2 | LMC-EFC3 | LMC-EFC4
N 3 75 113 150

Forza continuativa [

Corrente continuativa k Arms 34

Forza di picco (per 1) ; N 150 300 450 600

Corrente di picco (per 1s) ly Ams 13.6 13.6 136 13.6
Costante di forza Ks N/Ams 11.2 22.3 335 bbb
Massima temperatura di awolgimento Trax °C 120

Costante di tempo elettrico Ke ms 0.7

Resistenza (line to line,25°C) Ros 0 18 33 48 6.3

Induttanza (line to line) L mH 1.2 23 34 45

Passo polare It mm 60

Raggio di curvatura minimo del cavo Rbend mm 48.5

Costante di Back EMF (line to line) K, Vims/(m/s) b.4 129 194 258
Costante del motore(25°C) Kn NVW 6.8 9.9 12.3 144
Resistenza termica Ry °c/w 2.31 1.26 0.87 0.6
Sensori termici PTC

Massima tensione DC di bus Ve 330

Massa del forcer Mg kg 0.24 0.48 0.72 0.96
Unitd di massa dello statore Mg kg/m 9.2

Lunghezza del forcer/Dimensione n Lt mm 61 12113 181/5 21[7
Altezza del forcer/dimensione m h mm b9 h9/3 h9/4 59/6
Lunghezza dello statore/Dimensione N s mm 120mm/N=2, 180mm/N=3, 300mm/N=5

Heat sink dimension = mm 210x210x10

1. Ivalori in questa tabella si riferiscono ad una temperatura ambiente di 25°C senza raffreddamento forzato.

2. | dati della resistenza termica si riferiscono ai valori misurati sul dissipatore di calore

3. Tutti i dati ad eccezione delle dimensioni meccaniche sono forniti con una tolleranza del +10% a 25°C ambiente.

4. Ciriservamo il diritto di modificare i dati presenti in questa tabella. Per avere informazioni pill aggiornate far riferimento al sito hiwin.it o contattare il supporto tecnico
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Dimensioni del Forcer

LMC-EFC2 / LMC-EFC3 / LMC-EFC4 :

LMC-EFC 1:
Lf Lf
15.5 M4x0.7Px5DP 155
H— _‘—_—"me\ = % S ) =
@ M4x0.7Px5DP @
ite) o> @ >
2-M4x0.7P PASSANTE 30 |55 ‘ 2xn-M4x0.7P PASSANTE nx30 155 ‘
3-M3x0.5Px4DP 20 205 2xm -M3x0.5Px4DP (m-1)x40 205
|
553’:—‘9 & :ﬁ:% :;‘:—‘e (( ) ¢ :ﬁ:§
Dimensioni dello statore
Ls
N S
@
o
Lo
D)- @ @ D)-
N-@4.2 PASSANTE, (N-1) x60 30 o
?7.5x17.85DP N
~F
Tolleranze di montaggio
e
Statore
o I _Id
Lo
3
Forcer

% N

% \\\\\\\\\\‘\\\\

=
NN

35.7

N-@4.2 PASSANTE,

?7.5x5DP

35.7

IM-1T-25-05
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6.4.8  Specifiche per il motore lineare LMC-EFE

Curve forza e velocita [Tensione di BUS: 330 VDC]

LMGEFE1 ‘ mmm Forza continuativa ssss Forza di picco ‘ LMGEFE2 ‘ mmm Forza continuativa ssss Forza di picco LMCEFE3 ‘ mmm Forza continuativa ssss Forza di picco
50 450 700

400
600
200 350 \ \
_ \ — 300 500
Z 150 z Z 400 \
250
© \ © ‘ © \
X 100 N 200 \ N300
S ©150 2 \
2 L \ LL 200
50 100 h Y
\ 50 \ 100
0 0 ‘ 0
0 5 10 15 20 0 2 Lo 6 10 0 2 3.4 5 7
Velocita (m/s) Velocita (m/s) Velocita (m/s)
LMC-EFE[., ‘ e Forza continuativa s Forza di picco LMC_EFE5 ‘ mmmm Forza continuativa s Forza di picco ‘ LMGEFEé6 ‘—Forza continuativa wess Forza di picco
900 1200 1400
800
1000 1200
700 \ 000 \
= 600 \ —800 = \
\ zZ A pd \
Z 500 = \ —800
© \ ©600 @ \
S 400 N £500
2 \
100 \ 200 N\ 200
0 \ 0 \ 0 \
0 1 4 5 0 05 35 4 0 7

2 3 15 2 25 2 3 4 5
Velocita (m/s) Velocita (m/s) Velocita (m/s)

Tabella 3.8 Dati tecnici LMC-EFE

I P T ) e e ey
N 50 100 150 200 250 300

Forza continuativa Fe

Corrente continuativa le AT 27 27 27 27 17 b4
Forza di picco (per 1s) Fy N 200 400 600 800 1000 1200
Corrente di picco (per 1) ly Arms 10.8 10.8 108 108 108 ni
Costante di forza Ks N/Arms 18.5 3.0 bb.4 739 92.4 hb.4
Massima temperatura di awolgimento Trnax °C 120

Costante di tempo elettrico Ke ms 0.85

Resistenza (line to ling,25°C) Rys 0 1.8 3.6 b4 7.1 8.9 27
Induttanza (line to line) L mH 15 31 bb 6.1 7.6 2.3
Passo polare It mm 60

Raggio di curvatura minimo del cavo Rbend mm 37.5

Costante di Back EMF (line to line) K, Vims/(m/s) 10.7 n3 320 47 h3.3 320
Costante del motore(25°C) Kn NVW 1.3 16.0 195 226 252 274
Resistenza termica Rip °C/W 3.67 1.83 1.22 0.92 0.73 0.61
Sensori termici PTC

Massima tensione DC di bus v 330

Massa del forcer M kg 0.30 0.60 0.90 1.20 1.50 1.80
Unita di massa dello statore Ms kg/m 15.8

Lunghezza del forcer/Dimensione n L mm 61 12113 181/5 YAl 301/9 361/11
Altezza del forcer/dimensione m h mm 79 7913 79/4 79/6 7917 7919
Altezza dello statore Hq mm 75.3

Larghezza dello statore W mm 38.7

Lunghezza dello statore/Dimensione N g mm 120mm/N=2, 180mm/N=3, 300mm/N=h

Altezza totale installazione H mm 93

Dimensione dissipatore di calore = mm 210x210x10

1. Ivalori in questa tabella si riferiscono ad una temperatura ambiente di 25°C senza raffreddamento forzato.

2.1 dati della resistenza termica si riferiscono ai valori misurati sul dissipatore di calore

3. Tutti i dati ad eccezione delle dimensioni meccaniche sono forniti con una tolleranza del +10% a 25°C ambiente.

4. Ci riservamo il diritto di modificare i dati presenti in questa tabella. Per avere informazioni pili aggiornate far riferimento al sito hiwin.it o contattare il supporto tecnico
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Dimensioni del Forcer

LMC-EFE 1: LMC-EFE2 / LMC-EFE3 / LMC-EFE4 / LMC-EFE5 / LMC-EFE6 :
Lf Lf
16 M4x0.7Px5DP 16
I — - ‘v‘JC\:ﬁ:% o o e [ E
S M4x0.7Px5DP S
0 g o Jlo o o
2-M4x0.7P PASSANTE 30|16 ‘ 2xn-M4x0.7P PASSANTE / ‘ nx30 16 ‘
3-M3x0.5Px4DP 30 20.5 2xm-M3x0.5Px4DP (m-1)x40 205

o | o | I —
—% ) :“:% mF—‘e / / ) =) :ﬁ:% —ﬁ:g)

79

Dimensioni dello statore

Ls

O © © ©
N-@5.5 PASSANTE/ (N-1)x60 30 ©
?9.5x6.85DP

Tolleranze di montaggio

— = Statore

1.3
@)

93

il
L]

Forcer

38.7 38.7

IM-1T-25-05 71



6.4.9  Specifiche per il motore lineare LMC-EFF

Curve forza e velocita [Tensione di BUS: 330 VDC]

LMC-EFF 1 | m== Forza continuati

LMC-EFF 3 | === Forza continuativa LMC-EFF4 | mm= Forza continuati

350 120 1400,
300 ‘ 600 \ 100 1200) \
2
250 ‘ 00 ‘ _ so0 \ 1000 \
Z 200 Z 400 = \ Z 800
© © ‘ © 600 © \
E 150 UE_ 300 ‘ 5 \ S 400 \
i £
100 200 ! 400 400
50 100 |‘ 200 \ 200
0 0 0 0
0 5 10 15 20 25 30 0 5 10 15 0 2 4 3 8 10 o 4 6 8
Velocita (m/s) Velocita (m/s) Velocita (m/s)
g | LMC-EFF 8| mmm= Forza continuativa
2000 EMC-E 2500 3000,
1800
\ 500}
1500 1600 \ 2000
_ 1400 _ __ 2000
= Z 1200 = 1500 = \
g 100 & 1000 \\ 8 \ £ 1500
i \ S 800 \ S 1000 S \
\ 600 \ 1000
500 A Y \
2000 = N = 2500 \ = 2500 \
= 2000 = = \
< 1500 \ © 2000 @ 2000
s \ 5 1900 S 1500 S 1500 N\
1000 1000, \\ = N\ = N\
AN 1000 1000
500 \ 500 N\ 500 500
0 0 0 \ 0
0 05 1 15 2 25 3 ) 05 1 15 2 25 3 0 0.5 1 15 2 2.5 0 0.5 1 15 2 25
Velocita (m/s) Velocita (m/s) Velocita (m/s) Velocita (m/s)
orza continuativa orzadipi

. \

0 0.5 1 1.5 2 25
Velocita (m/s)

Tabella 3.9 Dati tecnici LMC-EFF

el (BRI R e SRR S R
EFF1 EFF2 EFF3 EFFa | EFFS | EFFe | EFE7 | EFEa | EFF9 |EFFA|EFEB | EFFG |EFFD
154

Forza continuativa 231 309 386 463 540 617 694 77 849 926 1003

Corrente continuativa |c Arms 57

Forza di picco (per 1) Fy N 309 617 926 1234 1543 1862 2160 2469 2777 3086 3394 3703 4012
Corrente di picco (per 1) Iy Arms 22.6

Costante di forza K¢ N/Ams 137 273 410 b46 683 B9 956 1092 1229 1365 1502 1639 1775
Massima temperatura di awolgimento = °C 120

Costante di tempo elettrico Ke ms 15

Resistenza (line to line,25°C) Ras 0 0.6 1.2 1.7 23 29 35 4.1 b6 h.2 h.8 b4 7 75
Induttanza (line to line) L mH 0.9 1.7 2.6 35 43 h.2 6.1 6.9 78 8.7 9.6 104 113
Passo polare It mm 60

Raggio di curvatura minimo del cavo Roend mm 375

Costante di Back EMF (line to line) Ky Vnd/lmfs) 7.9 158 287 315 394 473 Bh2 631 710 788 867 946 1025
Costante del motore(25°C) Kn NVW 14.6 2.7 25.4 29.3 327 35.9 38.7 4 439 463 486 50.7 528
Resistenza termica R °c/w 259 130 086 065 0H2 043 037 032 029 02 024 022 020
Sensori termici PTC

Massima tensione DC di bus Ve 330

Massa del forcer Ms kg 0.7 1.3 20 2.7 33 40 47 53 6.0 6.7 7.3 8.0 8.7
Unita di massa dello statore Ms kg/m 247

Lunghezza del forcer/Dimensione n L mm 61 128 816 2417 3/ 36M A3 MAs BAAT 60IN9 68121 T3 T8
Lunghezza dello statore/Dimensione N L mm 120mm/N=2, 180mm/N=3, 300mm/N=h

Dimensione dissipatore di calore mm 210x210x10

1. Ivalori in questa tabella si riferiscono ad una temperatura ambiente di 25°C senza raffreddamento forzato.

2. | dati della resistenza termica si riferiscono ai valori misurati sul dissipatore di calore

3. Tutti i dati ad eccezione delle dimensioni meccaniche sono forniti con una tolleranza del +10% a 26°C ambiente.

4. Ciriservamo il diritto di modificare i dati presenti in questa tabella. Per avere informazioni pil aggiornate far riferimento al sito hiwin.it o contattare il supporto tecnico
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Dimensioni del Forcer

LMC-EFF 1: LMC-EFF2/LMC-EFF3/LMC-EFF4/LMC-EFF5/LMC-EFF6/LMC-EFF7/
LMC-EFF8/LMC-EFF9/LMC-EFFA/LMC-EFFB/LMC-EFFC/LMC-EFFD:
Lf Lf
16 M4x0.7Px5DP 16
s fﬁk\jcé 3% o L T% [ EE
S M£x0.7Px5DP =
e 6o @ @ @ @
2-M4x0.7P PASSANTE 30|16 ‘ 2xn-M4x0.7P PASSANTE nx30 16 ‘
3-M3x0.5Px4DP 2xm-M3x0.5Px4DP -
30 205 (m-1)x40 20,5 38
“’-i . | “’-i | ]
* o Y :‘Cg * % // o Y :“:% )
/! 1

Dimensioni dello statore

Ls

75.3

Q Q Q ©

N-@5.5 PASSANTE, (N-1)x60 ‘
?9.5x6.85DP ‘ a— °

Tolleranze di montaggio

Statore

1,3

93

Forcer

38.7 38.7

IM-1T-25-05



6.4.10  Specifiche per il motore lineare LMC-HUB

Curve forza e velocita [Tensione di BUS: 330 VDC]

LMC-HUB1 ‘ mmm Forza continuativa ssss Forza di picco LMC-HUB2 ‘ mmmm Forza continuativa e Forza di picco
180 180
160 160
140 140 \\
2 Z \
@ 80 8 80 \
£ 60 \ L 60 \
40 \ 40
20 20
0 0 \
0 5 10 15 20 25 30 0 5 10 15 20 25 30
Velocita (m/s) Velocita (m/s)

Tabella 3.10 Dati tecnici LMC-HUB

N 20 40

Forza continuativa Fe

Corrente continuativa le Ais 15 3.1

Forza di picco (per 1s) Fy N 80 160
Corrente di picco (per 1s) Iy s 6.2 123
Costante di forza K N/Arms 13.0

Massima temperatura di awolgimento [ °C 120

Costante di tempo elettrico Ke ms 0.19

Resistenza (line to ling,25°C) Ros 0 75 38
Induttanza (line to line) L mH 1.4 0.7
Passo polare It mm 24

Raggio di curvatura minimo del cavo Ruend mm 275

Costante di Back EMF (line to line) K, Vims!(m/s) 75

Costante del motore(25°C) Kn NAN 39 b5
Resistenza termica Rin °C/W 2.68 1.34
Sensori termici PTC

Massima tensione DC di bus Ve 330

Massa del forcer M kg 0.05 0.10
Unita di massa dello statore Ms kg/m 34

Lunghezza del forcer Lt mm 49 97

Lunghezza dello statore lg mm 72mm, 120mm

Dimensione dissipatore di calore mm 100x60x14

1. Ivalori in questa tabella si riferiscono ad una temperatura ambiente di 25°C senza raffreddamento forzato.

2. | dati della resistenza termica si riferiscono ai valori misurati sul dissipatore di calore

3. Tutti i dati ad eccezione delle dimensioni meccaniche sona forniti con una tolleranza del 10% a 25°C ambiente.

4. Ci riservamo il diritto di modificare i dati presenti in questa tabella. Per avere informazioni pill aggiornate far riferimento al sito hiwin.it o contattare il supporto tecnico
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Dimensioni del Forcer

LMC-HUB1: LMC-HUB2:
% - 4-M3x0.5P PASSANTE % - 2-M3x0.5P PASSANTE
0O O ¥ <
89 4
B.7| 185 |1375 4| \ 4L,
o~ o~
Lf Lf
32 8.5 80 85
2-M3x0.5Px3DP 149

2-M3x0.5Px3DP

| N

=1 o = =1 o &1

44.7

Dimensioni dello statore

LMC-HUBS1: LMC-HUBS2:
Ls Ls
21 30 24 36 36

13.5 13.5 15
| | T T

K

RO ©° RO © 20 ©°
2-04.5PASSANTE,08x4.50P | o 3-04.5PASSANTE,@8x4.5DP
3 2-@3PASSANTE 3 2-P3PASSANTE
S N S N
Tolleranze di montaggio
16.2
Statore
-] |/
. L
:| |: 8
L || LoJ: || LL|] Forcer
=1 o\ 4
N
J 0.65

2.5
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1. Motori Lineari LMT

7.1 Caratteristiche dei motori lineari LMT

[Umotore lineare LMT di HIWIN ha una varieta di dimensioni, con specifiche complete e di facile installazione. La
forza massima di picco di questo motore & fino a 1196 N. £ conforme alla certificazione internazionale di sicurez-
za CE, & antipolvere e impermeabile IP86. Grazie alla tecnologia di azionamento diretto, non sono necessari altri
componenti meccanici per ottenere la trasmissione lineare con alta velocita. Tra le sue principali caratteristiche:
eccellenti prestazioni dinamiche, assenza di usura, assenza di gioco e facilita di manutenzione.

1.2 Grafici dei motori lineari LMT

‘ 395-1196N
LMTC
99-299N
208-416N
LMTB 52-104N
116-236N

LMTA

29-59N

76-152N
LMT6 o
19-38N Forza di picco

36-68N Forza continuativa

LMT2
9-17N
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800

LMT2 LMT6 LMTA LMTB LMTC

1.3 Codice identificativo del motore LMT

7.3.1  Codice identificativo dello statore

Diametro dello statore Modello Larghezza dello statore
LMT A S oo

2:12mm S: Standard
6:16 mm C: Su misura
A: 20 mm
BS: 25 mm
C:35mm
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1.4 Specifiche dei motori lineari LMT
7.6.1  Specifiche dei motori lineari LMT2
Curve di forza e velocita [Tensione di BUS: 325 VDC]

LMT2D [empm i, | LMT2T [t | o, | LMT2Q [ | i
40 60 80
35 50 70
30 60
z25 z 40 250
L‘g 20 E 30 E 40
15 20 30
10 20
5 10 10
Og 2 4 6 Og 2 4 6 % 2 4 6
Velocita (m/s) Velocita (m/s) Velocita (m/s)
Dati tecnici Serie LMT2
 smee| ume | | wmr | o
Forza Continua e N 9 13 17
Corrente continua [ Ae 1.5 1.5 1.5
Forza di Picco 5, N 36 52 68
Piccodi corrente [ As 6 6 6
Forza Costante Ki N/A e 5.7 8.6 1.4
Costante di tempo elettrica Ke ms 0.3 0.3 0.3
Resistenza (da linea a linea 25°C) Rys 0 4.2 6.3 8.4
Induttanza di linea L mH 1.1 1.7 2.2
Passo di una coppia di polo 2t mm 48 48 48
Raggio di curvatura minimo del cavo Riend mm 40 40 40
Costante di retroemissione (da linea a linea) K, Vel (M/s) 2.8 4.2 5.6
Costante Motore K N/VW 2.4 2.8 3.2
Resistenza termica Ry °C/W 5.4 3.6 2.7
Resistenza termica = = PTC 90
valore massimo di tensione continua (DC) - Ve 325
Massa del forcer M; kg 0.12 0.15 0.19
Unita di massa delo statore M, kg/m 0.9 0.9 0.9
Lunghezza del forcer L mm b4 88 112
Larghezza dello statore P.xP, mm 56x12 80x12 104x12
Lunghezza dello statore/ Dimensioni S mm 50~1050 (Prendere 50mm come unita di incremento)
25 (Corsa=50 mm~350 mm)
Distanza di montaggio dello statore L, mm 40 (Corsa=400 mm~800 mm)
60 (Corsa=850 mm~1050 mm)
Altezza totale di installazione [ mm Ls(Lunghezza totale statore)=S(Corsal+Lf(Lunghezza forcer]+2*L1(Lunghezza bloccaggio)
Nota: 1. I valori riportati in questa tabella si riferiscono al motore a 25°C di temperatura ambiente e senza raffreddamento forzato;
2. Ad eccezione delle dimensioni, le specifiche elettriche si riferi: auna tolleranza del 10%

3. Ci riserviamo il diritto di apportare modifiche; si prega di attenersi ai disegni di riconoscimento del cliente.

Dimensioni del Forcer e dello Statore

Ls
213 L1 Lf S L1

W

2
912

A
N

2!

P1+0.1 4 - M3x0.5Px5DP

H

P2+0.1
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1.4.2

Specifiche dei motori lineari LMT6

Curve di forza e velocita [Tensione di BUS: 325 VDC]

L [ smwo] une |0

LMT6D [empomn e,
80
70
60
Z 50
& 40
&£
30
20
10
0 0 2 4 6
Velocita (m/s)
Dati tecnici Serie LMT6
Forza Continua F.
Corrente continua .
Forza di Picco 5
Picco di corrente I
Forza Costante Ks
Costante di tempo elettrica K.
Resistenza (da linea a linea 25°C) Ros
Induttanza di linea L
Passo di una coppia di polo 2t
Raggio di curvatura minimo del cavo Rpend
Costante di retroemissione (da linea a linea) K,
Costante Motore Kn
Resistenza termica Rry
Resistenza termica =
valore massimo di tensione continua (DC) =
Massa del forcer M
Unita di massa delo statore M,
Lunghezza del forcer L
Larghezza dello statore PixP,
Lunghezza dello statore/ Dimensioni S
Distanza di montaggio dello statore L
Altezza totale di installazione Ls

‘ LMT6T

120 ‘

mmmm FOrza
Continuativa Fc  di picco

e Forza

100

[e]
o

Forza (N)
o~
o

I
o

N
o

o

o

Vime/[m/s)
N//W
°C/W

mm

2 4
Velocita (m/s)

Ls(Lunghezza totale statore)=S(Corsal+Lf(Lunghezza forcer)+2*L1(Lunghezza di bloccaggio)

Nota: 1. I valori riportati in questa tabella si riferiscono al motore a 25°C di temperatura ambiente e senza raffreddamento forzato;

2. Ad eccezione delle dimensioni, le

he elettriche si riferi:

auna tolleranza del 10%

3. Ci riserviamo il diritto di apportare modifiche; si prega di attenersi ai disegni di riconoscimento del cliente.

Dimensioni del Forcer e dello Statore

Ls

;

4 - M3x0.5Px5DP

0

&

e

19 28 38

1.4
76
5.6
13.4
0.4
7.3
2.8
60
40
6.6
4.1
3.6

0.20
1.4
80

70x16

LMTé6Q

Forza (N)

160
140
120
100
80
60
40
20
0

mmmm FOrza

Forza
Continuativa Fc _di picco

0

2 4 6
Velocita (m/s)

1.4
112
5.6
20.1
0.4
10.9
4.3
60
40
9.8
4.9
2.4
PTC 90
325
0.26
1.4
110
100x16

1.4
152
5.6
26.8
0.4
14.5
5.7
60
40
13.2
5.8
1.8

0.34
1.4
140

130x16

100~1050 (Prendere 50mm come unita di incremento)

25 (Corsa=100 mm~350 mm)
40 (Corsa=400 mm~800 mm)
60 (Corsa=850 mm~1050 mm)
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7.5
7.5.1

Specifiche dei motori lineari LMTA

Specifiche dei motori lineari LMTA

Curve di forza e velocita [Tensione di BUS: 325 VDC]

LMTA2 | ™= e | LMTA3 | ™= i | LMTAG | ==r =i
140 200 250
120 180
160 200
100 140
Z g Z 120 Z 150
N & 100 g
L 60 2 go £ 100
40 60
20 40 50
20
0 0 0
0 2 4 6 0 2 4 6 0 2 4 6

Velocita (m/s)

Dati tecnici Serie LMTA

L [smeo] e | w2

Velocita (m/s)

29 45 59

Velocita (m/s)

Forza Continua F. N
Corrente continua I A e 1.6 1.6 1.6
Forza di Picco F, N 116 180 236
Picco di corrente I, Ane 6.4 6.4 6.4
Forza Costante K; N/A s 18 28 7
Costante di tempo elettrica K. ms 0.7 0.7 0.7
Resistenza (da linea a linea 25°C) Rys 0 7.4 11.1 14.8
Induttanza di linea L mH 5.0 7.5 10.0
Passo di una coppia di polo n mm 72 72 72
Raggio di curvatura minimo del cavo Rbend mm 37.5 3.5 37.5
Costante di retroemissione (da linea a linea) K, Vims/ (M/s) 1.7 17.5 233
Costante Motore K N//W 5.4 6.9 7.9
Resistenza termica Rri °C/W 2.4 1.6 1.2
Resistenza termica = = PTC 90
valore massimo i tensione continua (DC) - Vie 325
Massa del forcer M, kg 0.45 0.63 0.80
Unita di massa delo statore M, kg/m 2 2 2
Lunghezza del forcer L mm 94 130 166
Larghezza dello statore P.xP, mm 84x20 120x20 156x20
Lunghezza dello statore/ Dimensioni S mm 100~1550 (Prendere 50mm come unita di incremento)
25 (Corsa=100 mm~300 mm)

Distanza di montaggio dello statore L, mm 40 (Corsa=350 mm~700 mm]

60 (Corsa=750 mm~1550 mm)
Altezza totale di installazione Ls mm Ls(Lunghezza totale statore)=S(Corsa)+Lf(Lunghezza forcer)+2*L1(Lunghezza di bloccaggio)

Nota: 1. I valori riportati in questa tabella si riferiscono al motore a 25°C di temperatura ambiente e senza raffreddamento forzato;

2. Ad eccezione delle dimensioni, le specifiche elettriche si riferi: auna tolleranza del 10%
3. Ci riserviamo il diritto di apportare modifiche; si prega di attenersi ai disegni di riconoscimento del cliente.

Dimensioni del Forcer e dello Statore

Ls

ons, L L : P
C |
~ | T B — P (—
U ‘ ‘
40
P1+0.1 4 - M4x0.7Px6DP
e ——
el @ @
%:ﬁlz
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1.6 Specifiche dei motori lineari LMTB
7.6.1  Specifiche dei motori lineari LMTB
Curve di forza e velocita [Tensione di BUS: 325 VDC]

52 78

F Forza
LM T B 4 _C%I;?nualiva ? di picco

450

400 \
350 \

300 \\

=

bt 250 \

fEE 200 \

150
A\

100 \

50 \

\

0 0 1 2 3 4

Velocita (m/s)

1.3
312
5.2
60
1
24.0
24.7
90
37.5
33
10.0
1.2
PTC 90
325

0.88 1.25

3.2
165
150x25

5

LMTB4

104
1.3
416
5.2
80
1
32.4
33.0
90
37.5
44
11.6
0.9

1.65
3.2
210
195x25

100~1550 (Prendere 50mm come unita di incremento)

50 (Corsa=100 mm~700 mm)
70 (Corsa=750 mm~1300 mm)
100 (Corsa=1350 mm~1550 mm)

LMTB2 | ™ ar oo | LMTB3 | ™= i ny |
250 350
300 \
200 \
\ 250
2150 Z 200
€ 100 £ 150 \
6 100 \
\ 50 \
0 0 2 4 6 8 10 0 0 2 4 6\ 8
Velocita (m/s) Velocita (m/s)
Dati tecnici Serie LMTB
L [ smeee] e [ w2 |
Forza Continua F. N
Corrente continua I As 1.3
Forza di Picco F, N 208
Picco di corrente Iy As 5.2
Forza Costante Ki N/A e 40
Costante di tempo elettrica Ke ms 1
Resistenza (da linea a linea 25°C) Rys 0 16.0
Induttanza di linea L mH 16.5
Passo di una coppia di polo 2t mm 90
Raggio di curvatura minimo del cavo Riend mm B85
Costante di retroemissione (da linea a linea) K, Vims/ (M/s) 22
Costante Motore K. N/VW 8.2
Resistenza termica Ry °C/W 1.7
Resistenza termica - -
valore massimo i tensione continua (DC) - Voe
Massa del forcer M kg
Unita di massa delo statore M, kg/m 3.2
Lunghezza del forcer L mm 120
Larghezza dello statore PixP, mm 105x25
Lunghezza dello statore/ Dimensioni S mm
Distanza di montaggio dello statore L mm
Altezza totale di installazione Ls mm

2. Ad eccezione delle dimensioni, le specifiche elettriche si riferi:

auna tolleranza del 10%

3. Ci riserviamo il diritto di apportare modifiche; si prega di attenersi ai disegni di riconoscimento del cliente.

Dimensioni del Forcer e dello Statore

Ls

Ls(Lunghezza totale statore)=S(Corsa)+Lf(Lunghezza forcer)+2*L1(Lunghezza di bloccaggio)

Nota: 1. I valori riportati in questa tabella si riferiscono al motore a 25°C di temperatura ambiente e senza raffreddamento forzato;

0265 L1

Lf

S

L1

|

T

0
925

¥

P1+0.1

4 - M6x1.0Px9DP

e
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1.7 Specifiche dei motori lineari LMTC
7.7.1  Specifiche dei motori lineari LMTC
Curve di forza e velocita [Tensione di BUS: 325 VDC]

F Forza F Forza F Forza F Forza F Forza
L M T C 2 - C?)I:(ianuativa I?di picco L M T C 3 - C?Jth?nua(iva I?di picco L M T C 4 - C?)I::nuativa I?di picco L M TC 5 - C?)I::nuativa I?di picco |_ M T C 6 - C?)I:(ianuativa I?di picco
700

450 900 1200 1400
400 400 800 1200
350 \ \ 700 \ 1000 \
_ 300 _ 500 600 _ 800 _ 1000
2 250 \\ £ 400 \ 2 500 \ e € 500 \
© vl o 600 ]
E’ 200 \ .% 300 \ 5 400 \ \.5. \ E 600
150 \ 200 300 \ 400 \ 400
100 \ 200 AN
\ \ 200 \ \
0 100 \ 100 200 \
% 2 4 s & 10 % 2 4 6 % 1 2 3 4 s % 1 2 3 4 % 1 2 3
Velocita (m/s) Velocita (m/s) Velocita (m/s) Velocita (m/s) Velocita (m/s)
Dati tecnici Serie LMTC
L lsmeol e | e | e | o | oo | i |
Forza Continua F. N 99 151 200 250 299
Corrente continua I8 A 2.6 2.6 2.6 2.6 2.6
Forza di Picco F, N 395 603 801 998 1196
Picco di corrente Iy A 10.4 10.4 10.4 10.4 10.4
Forza Costante K N/A e 38 58 77 96 115
Costante di tempo elettrica Ke ms 1.2 1.2 1.2 1.2 1.2
Resistenza (da linea a linga 25°C) Rys 0 6.2 9.3 12.4 14.5 17.4
Induttanza di linea L mH 7.2 10.8 14.7 17.3 20.7
Passo di una coppia di polo 2t mm 120 120 120 120 120
Raggio di curvatura minimo del cavo Rpend mm 37.5 37.5 By/A5 37.5 375
Costante di retroemissione (da linea a linea) K, V. e/ (m/s) 24.6 36.9 49.2 61.5 73.8
Costante Motore K N//YW 12.5 15.5 17.9 20.6 22.5
Resistenza termica Ry °C/W 1.1 0.7 0.6 0.4 0.3
Resistenza termica = = PTC 90
valore massimo di tensione continua (DC) - Voe 325
Massa del forcer M; kg 1.5 2.1 2.8 3.4 4.0
Unita di massa delo statore M, kg/m 6.4 6.4 6.4 6.4 6.4
Lunghezza del forcer Ly mm 160 220 280 340 400
Larghezza dello statore EhES mm 140x30 200x30 260x30 320x30 380x30
Lunghezza dello statore/ Dimensioni S mm 100~2000 (Prendere 50mm come unita di incremento)
50 (Corsa=100 mm~750 mm)
Distanza di montaggio dello statore L mm 70 (Corsa=800 mm~1500 mm)
100 (Corsa=1550 mm~2000 mm)
Altezza totale di installazione Ls mm Ls(Lunghezza totale statore)=S(Corsal+Lf(Lunghezza forcer)+2*L1(Lunghezza di bloccaggio)
Nota: 1. I valori riportati in questa tabella si riferiscono al motore a 25°C di temperatura ambiente e senza raffreddamento forzato;
2. Ad eccezione delle dimensioni, e specifiche elettriche si riferi auna tolleranza del 10%
3. Ci riserviamo il diritto di apportare modifiche; si prega di attenersi ai disegni di riconoscimento del cliente.
Dimensioni del Forcer e dello Statore
Ls
037 L1 Lf 3 L1
= |
e g g[ [ — _ _ _ | ]
g1 —
i
60 P1£0.1 4 - M8x1.25Px12DP
L
= [—]—\.Ji B €§ — — (n — % B
g L s 1
© 9
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8. Sensori di Hall
8.1 Sensore di Hall LM

LMSA1~C / LMSA1-Z~3-Z Sensore di Hall-LMAHSA LMSA1~C / LMSA1-Z~3-Z Sensore di Hall-LMAHSAA-D

0°  60° 120° 180° 240° 300° 360° Connettore Encoder 0° 90° 180°270° 360°
D-Sub male 9 channel plug
Hall A ~ — Motore W-U
. | Motorev-w o) -m o)
= ~ 57879
— < Motore U-V
e S~ Motore W-U
HallB = =
— — Motore V-W \/\J
Hatle [l b Motore UV Hall A
Segnale output sensore di Hall
HallB
Connettore digitale Digitale Analogico - LMAHSAA-D
LMAHSA LMAHSA-W
Segnale Colore
Segnale Connettore  Segnale  Colore +5V Marrone
Vee 1 Vee Marrone A+ Rosso
Hall Alout) 2 Hall Alout)  Rosso A Bl
Hall Blout] 3 Hall Blout) Grigio B+ Giallo
Hall Clout) 4 HallClout)  Giallo = P
GND 5 GND Verde GND Bianco
+* Case + Shield + Shield

SENSORE LMFAOQ ~ 2 - LMAHF1 SENSORE LMFA/LMFP3-6 - LMAHF2

0° 60° 120° 180° 240° 300° 360° 0° 60° 120° 180° 240° 300° 360°
Hall A ~— — Motore W-U Hall A -~ —
R 17 “Pes _-F"" | Motore w-u
Connettore Encoder
_ L D-Sub male 9 channel plug Connettore Encoder
Pod o Motore UV T334 -7 ~<d D-Sub male 9 channel plug
~~ - otore U- - ~ Motore V-W
Hall B o O HallB = ~=—
Laa 020090
= <. — <— 8
Hallc == s Motore V-W P I g Motore U-V
Segnale output sensore di Hall Segnale output sensore di Hall

Connettore digital Connettore digitale -
onnettore digitale Digitale - LMAHF1-W J Digitale - LMAHF2-W

LMAHF1 LMAHF2

Segnale  Connettore Segnale Colore Segnale  Connettore Segnale Colore
Vee 1 Vece Marrone Vee 1 Vee Marrone
lall Alout) 2 HallAlout)  Bianco Hall Blout) 2 Hall Blout) Bianco
lall Blout) 3 Hall Blout) Grigio Hall Clout) 3 Hall Clout) Grigio
lall Clout) 4 Hall Clout) Giallo Hall Alout) 4 Hall Alout) Giallo
GND 5 GND Verde GND 5 GND Verde
+ Case + Shield L Case + Shield

SENSORE LMFAO ~ 2 - LMAHF1-D SENSORE LMFA/LMFP3-6 - LMAHF2-D

0° 90° 180° 270° 360° 0° 90° 180° 270° 360°

Motore U-V | T\ J7\|,7 Motore U-V | T\ A\ |/
v \% \/\/ \
//\\ II\\ 1\ AN A I\
Motore V-W [ ——— Motere V-W P
v v s s
A N / /\\ N,
Motore W-U|_/ [\ _{ \|/ Motore W-U{_/ [\,
TV
VARVARN SR
/ A \ / 7\ \
/ 7\ \ U /| \
ARV HallB
Hall B TN N A
// \\ \\ // // \\ \v/
/ \ \ AN
| A Hall A
Hall A

Analogico - LMAHFA2-D

Analogico - LMAHFA1-D Segnale Colore
Segnale Colore +5V Marrone
+5V Marrone A+ Rosso
A+ Rosso A- Blu
A- Blu B+ Giallo
B+ Giallo B- Verde
B- Verde GND Bianco
GND Bianco < Shield
B Shield
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SENSORE LMCA/B/C - LMAHC

0°  60° 120° 180° 240° 300° 360°

Hall A —

\v\ /r/ Motore W-U
HallB N Motore V-W
vatlc =1 N Motore U-v

Segnale di output

Connettore digitale -

LMAHC
Segnale Connettore Segnale

Vee 1 Vee
Hall Alout) 2 Hall Alout)
Hall Blout) 3 Hall Blout)
Hall C(out) 4 Hall C(out)

GND 5 GND

4 Case <

Digitale - LMAHC-W

Colore
Marrone
Bianco
Grigio
Giallo
Verde

Shield

Connettore Encoder
D-Sub male 9 channel plug

SENSORE LMCA/B/C- LMAHCA-D

0° 90° 180° 270° 360°

R N alra
Motore U-V SINA N/
A

Motore V-W \

Motore W-UL_’ [\ _|

HallB

/
HallA V/ YN

Analogico - LMAHCA-D

SENSORE LMCD/E - LMAHC2

0° 60° 120° 180° 240° 300° 360°

Hall A
L— Motore V-W
4
+——4 Motore U-V
Hall B ~
-
W-u
HallC Motore
-

Segnale di output

Connettore digitale -

LMAHC2

Segnale  Connettore

Vee 1
Hall Alout) 2
Hall Blout) 3
Hall Clout) 4

GND 5

+ Case

SENSORE LMCF - LMAHC3

Digitale - LMAHC2-W

Segnale
Vee
Hall Alout)
Hall Blout)
Hall Clout)
GND
dL

Colore
Marrone
Bianco
Grigio
Giallo
Verde
Shield

0°  60° 120° 180° 240° 300° 360°

Hall A

Hall B

Hall C

Segnale di output

Connettore digitale -

Motore W-U

Motore V-W

Motore U-V

Connettore Encoder
D-Sub male 9 channel plug

Connettore Encoder
D-Sub male 9 channel plug

Segnale Colore LMAHC3 Digitale - LMAHC3-W
Vee Marrone Segnale  Connettore Segnale Colore
A+ Rosso

Vee 1 Vee Marrone
A- Blu
Hall Alout) 2 Hall Alout) Bianco
B+ Giallo
Hall Blout) 3 Hall Blout) Grigio
B- Verde
Hall Clout) 4 Hall Clout) Giallo
GND Bianco
GND ] GND Verde
L Shield
- L Case L Shield
IM-IT-25-05
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SENSORE LMC-EFC/E/F- LMAHEF3-W SENSORE LMTB - LMDHTB

0°  60° 120° 180° 240° 300° 360° 0" 60° 120° 180° 240° 300° 360°

HallA Hall A —<—] oo e
_— otore W-
: ™ Motore U-V
s \>_‘ Motore U-v
Hag Motore V-W e Motaro v

Segnale di output

Motore W-U
HallC

Connettore digitale - Digitale -
Segnale di output LMDHTB LMDHTB-W
Segnale  Connettore Segnale Colore
Digitale - LMAHEF3-W Vece 1 Vee Marrone
Segnale Colore Hall Alout) 2 Hall Alout) Bianco
Vee Marrone Hall B(out) 3 Hall B(out) Brigio
Hall Alout) Bianco Hall Clout) 4 Hall C(out) Giallo
Hall Blout) Grigio GND 5 GND Verde
Hall Clout) Giallo L Case 4 Shield
GND Verde
4 Shield

SENSORE LMTA - LMDHTA SENSORE LMTC - LMDHTC

0°  60° 120° 180° 240° 300° 360° 0°  60° 120° 180° 240° 300° 360°
Hall A

] | |
Motore W-U
Motore W-U Connettore Encoder eere
D-Sub male 9 channel plug
ERgunl

Motore U-V
HaHB\ lotore U- oo Hall B
| | | | 67809 [ Motore v-w
~ Motore V-W Hale
HallC H‘—1
'4 | Segnale di output
Segnale di output
Connettore digitale - Digitale -
Connettore digitale - Digitale - LMDHTC LMDHTC-W
LMDHTA LMDHTA-W Segnale  Connettore Segnale Colore
Segnale Connettore Segnale Colore Vee 1 Vee Marrone
Vee 1 Vee Marrone Hall Alout) 2 Hall Alout) Bianco
Hall Alout) 2 Hall Alout) Bianco Hall Blout) 3 Hall Blout) Grigio
Hall Blout) ] Hall Blout) Grigio Hall Clout) 4 Hall Clout) Giallo
Hall Clout) 4 Hall Clout) Giallo GND 5 GND Verde
GND 5 GND Verde ES Case E Shield
+ Case L Shield ) )

Connettore Encoder
D-Sub male 9 channel plug

Connettore Encoder
D-Sub male 9 channel plug
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HIWIN s.r.L.

Via Pitagora 4,

20861 Brugherio (MB)
Tel. +39 039 2876 168
Fax +39 039 2874 373
www. hiwin.it

Tutti i diritti riservati.

Non e consentita la riproduzione
anche parziale dei contenuti riportati
in questa sede senza la previa
autorizzazione da parte nostra.

Nota:
| dati tecnici presenti in questo catalogo
possono essere modificati senza preawviso.



Sistemi con Motori Lineari
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Assi Lineari Tavole Rotanti Robot

Motore lineare Tavole rotanti Azionamenti e Servomotori
Componenti
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